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Simbolos de advertencia

Peligro (en general)

Peligro causado por tension eléctrica

Peligro causado por radiacion lasérica

>>P>

Niveles de advertencia/palabras de senali-
zacion

PELIGRO
Peligro para personas con consecuencia segura de lesiones graves
o la muerte.

ADVERTENCIA
Peligro para personas con una posible consecuencia de lesiones
graves o la muerte.

ATENCION
Peligro con la posible consecuencia de lesiones menos graves o
ligeras.

IMPORTANTE
Peligro con la posible consecuencia de dahos materiales.

Simbolos informativos

@ =

Informacién técnica importante para este producto

+1 Informacién adicional

Referencia a una informacién en otro lugar de la docu-
mentacion

+]13
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_Informaciones importantes

DUSTHUNTER SB

1 Informaciones importantes

Peligros mas importantes
Uso previsto
Responsabilidad del usuario
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Informaciones importantes |

1.1 Peligros mas importantes

111 Peligro debido a gases calientes y/o0 corrosivos y/o alta presion

El componente 6ptico esta instalado directamente en el conducto de transporte de gas. En
instalaciones con un potencial de peligro reducido (sin riesgo para la salud, a presion
ambiente, bajas temperaturas) se puede realizar el montaje o desmontaje mientras que la
planta se encuentra en funcionamiento, siempre que se respeten las normativas vigentes
e instrucciones de seguridad de la planta y se adopten todas las medidas de proteccion
necesarias y apropiadas.

AVISO: Peligro debido al gas de combustion
A > En plantas con gases nocivos para la salud, alta presion o altas
temperaturas, montar/desmontar la unidad de transmision/recepcion
instalada en el conducto Unicamente estando la planta desactiva.

1.1.2 Peligro derivado del equipo eléctrico

El sistema de medicion DUSTHUNTER SB es un equipo disenado para el uso en
instalaciones de energia industrial.

AVISO: Peligro debido a la tension de alimentacion
A » Al realizar trabajos en conexiones de alimentacién o con componentes que
conduzcan corriente, aseglrese de que se haya desconectado la fuente de
alimentacion.
» Instale otra vez una proteccion contra el contacto accidental que pueda
haber estado instalada, antes de conectar la alimentacion eléctrica.

113 Peligro debido a la luz de laser

AVISO: Peligro debido a la luz de laser

& ® No mire nunca directamente en la trayectoria del haz
® No oriente el haz de |aser a personas
> Preste atencion a las reflexiones del haz de laser.

DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany‘
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1.2 Uso previsto

Finalidad del dispositivo

El sistema de medicion DUSTHUNTER SB sirve exclusivamente para la medicion
continuada de la concentracion de polvo en plantas de gas de combustion y aire de
escape.

Uso correcto

» Utilice el dispositivo Ginicamente como descrito en las presentes instrucciones de servi-
cio. De todas las demas aplicaciones el fabricante no asume la responsabilidad.

> Aténgase a todas las medidas requeridas para la conservacion del dispositivo, por
ejemplo para los requisitos de mantenimiento e inspeccién o bien, transporte y almace-
namiento

® No retirar, agregar o modificar ninglin componente en el dispositivo, si no esta descrito
y especificado en las informaciones oficiales del fabricante. De lo contrario,

- el dispositivo podra ser una fuente de peligro
- el fabricante no aceptara ninguna reclamacién de garantia

Restricciones de uso

® No esta permitido utilizar el sistema de medicion DUSTHUNTER SB en areas potencial-
mente explosivas.
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1.3

131

132

Responsabilidad del usuario

Informaciones generales

Usuario previsto

Para manejar el sistema de medicion DUSTHUNTER SB estan autorizadas (nicamente
personas competentes, que a base de su formacion profesional y sus conocimientos asi
como conocimientos de las normas pertinentes son capaces de evaluar los trabajos
asumidos y los peligros eminentes.

Condiciones locales especiales

» Deben observarse las estipulaciones legales y normativas técnicas asociadas corres-
pondientes al preparar y efectuar trabajos en la respectiva instalacion.

» Todos los trabajos deben efectuarse conforme a las condiciones locales especificas del
sistema y prestarse atencion a los peligros y las especificaciones de uso.

Guardar los documentos

Las instrucciones de servicio pertenecientes al sistema de medicion asi como la
documentacion de la planta deben estar presentes en el lugar de trabajo y a disposicion
para una posible consulta. Al cambiar el propietario del sistema de medicién, debe
entregarse la documentacion perteneciente al nuevo propietario.

Informacion de seguridad y medidas de proteccion

Dispositivos de proteccion

IMPORTANTE:

Debe disponerse de dispositivos de proteccion adecuados y medidas de
proteccion personal en suficientes cantidades, que se ajusten a los peligros
potenciales, y el personal debe utilizarlas.

@ -

Comportamiento en caso de fallo del aire de purga

La alimentacion del aire de purga sirve de proteccion contra gases calientes o corrosivos
en los componentes opticos que van instalados en el conducto. Debe permanecer
conectada incluso durante la parada de la instalacion. Al fallar la alimentacién del aire de
purga, puede ocurrir que se destruyan dentro de poco tiempo los componentes épticos.

IMPORTANTE:

El usuario debe garantizar, que:

» la alimentacion del aire de purga opere con seguridad y sin interrupciones,

» se reconozca inmediatamente una falla (p. ej. instalando monitores de
presion),

» se retiren del conducto los componentes 6pticos en caso de fallo del aire
de purga y que se cubra la abertura del conducto (p. €j. con una tapa
abridada)

@ -

10
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Medidas de precaucion para la seguridad de servicio

IMPORTANTE:
El usuario debe garantizar, que:

» nifallas, ni mediciones incorrectas puedan conducir a estados de
operacion peligrosos o causantes de danos,

» personal cualificado y con experiencia realice en intervalos constantes los
trabajos de mantenimiento e inspeccion prescritos.

@ -

Deteccion de fallos

Cualquier desviacion respecto al funcionamiento normal debe considerarse como un serio
indicio de problemas de funcionamiento. Tales desviaciones incluyen:

e indicacién de avisos (p. €j. alto grado de contaminacién)
variaciones signficativas en los resultados de medicion,
consumo de energia aumentado,

aumento de la temperatura de componentes del sistema,
reaccion de los dispositivos de monitorizacion,

humo u olores extranos.

Prevencion de daios

IMPORTANTE:

Para evitar fallos que puedan causar danos personales o materiales, el

usuario debe garantizar, que:

» el personal de mantenimiento responsable puede ser alertado de forma
inmediata y a cualquier momento,

» el personal de mantenimiento tenga suficiente cualificacién para poder
reaccionar correctamente en caso de fallos del sistema de medicion y los
fallos de servicio que de ellos puedan resultar (p.ej. en caso de uso para
fines de regulacion y mando),

» en caso de duda se desconecten inmediatamente los dispositivos
perturbados, y que esta desconexién no conduzca a fallos consecutivos
indirectos.

@ =
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DUSTHUNTER SB

2  Descripcion del producto

Principio de medicion, variables de medicion
Componentes del sistema
Variantes
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2.1

211

Fig. 1

Principio de medicion, variables de medicion

Principio de funcionamiento

El sistema de medicion opera segln el principio de mediciéon de luz difundida (difusion
hacia atras). Un diodo laser ilumina las particulas de polvo en el caudal de gas con luz
modulada en el espectro visible (longitud de onda aprox. 650 nm). Un detector altamente
sensible capta la luz difundida por las particulas, la amplifica eléctricamente y la conduce
al conducto de mediciéon de un microprocesador como parte central de la electrénica de
medicion, control y evaluacion. El volumen de medicion dentro del conducto de gas es
definido por la superposicion del haz de transmision y la abertura de recepcion.

Mediante una monitorizacion continuada de la potencia de transmision se detectan
alteraciones minimas de brillo del haz de luz emitido, que se consideran durante el

averiguacion de la senal de medicion.

Principio de medicion

Unidad de transmision/
recepcion

)

T
[

)
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W
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I

Transmisor

Receptor

Volumen de
medicién

Un receptor de control adicional evita la influencia de los valores de medicién por la
radiacién de fondo y la luz ambiente. Este se ajusta de modo, que las superficies de
proyeccion del receptor de medicidon y del receptor de control estén superpuestas en la
pared de conducto opuesta (- pag. 15, fig. 2). La sefial medida por el receptor de control
(que resulta de la radiacion de fondo y de la luminosidad ambiente) se deduce de la seial

medida por el receptor de medicion.

Para la adaptaciéon a diferentes diametros interiores del conducto se puede alterar la
inclinacion del receptor de control. En conductos con didmetros muy pequeios
(condiciones desfavorables para la radiacion de fondo) puede ser que sea necesario

instalar una esclusa de luz.

14
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Fig. 2 Compensacion de radiacion de fondo y luminosidad ambiente

Superficie de proyeccion del receptor de control ‘

Transmisor A §

Receptor de control

Laser auxiliar

Pared interior del
conducto

Rayo transmisor

Superficie de
proyeccion
Receptor de medicion

Receptor de medicién

Determinacion de la concentracion de polvo

La intensidad de la luz difundida medida (Sl) es proporcional a la concentracion de polvo
(c). Puesto que la intensidad de la luz difundida no sélo depende del nimero y del tamafio
de las particulas, sino también de sus caracteristicas opticas, hace falta calibrar el
sistema de medicién a través de una medicién comparativa gravimétrica para obtener una
mediciéon exacta de la concentracion de polvo. Los coeficientes de calibracion asi
determinados pueden introducirse directamente en el sistema de medicién con la formula

c=cc2SI2+cclSl+ccO

(introduccion - pag. 59, cap. 4.3.7; ajuste predefinido en fabrica: cc2 = 0,
ccl=1,ccO=0).

212 Tiempo de amortiguacion

El tiempo de amortiguacion es el intervalo de tiempo para alcanzar el 90 % del pico
después de una modificacion brusca de la sefial de mediciéon. Puede ajustarse libremente
un tiempo entre 1y 600 seg. Al aumentar el tiempo de amortiguacion, variaciones breves
del valor de medicion y fallos seran amortiguados cada vez mas, y por esto, la senal de
salida siempre sera mas "tranquila".

Fig. 3 Tiempo de amortiguacion
Valor de
medicion 100 y
0, \
en% \ .
98+ | 90 % del pico
96+ Y . . o
' Valor de medicion con tiempo de amortiguacion
944 N
N Cambio del proceso
924 -
L e
90 N Bt P
Tiempo de
88+ amortiguacion
864
84 " " " " " " " |

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100ten
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213

Fig. 4

Control de funcionamiento

Para la verificacion automatica de funcionamiento del sistema de medicién, se puede
activar un ciclo de control en intervalos fijos a partir de un momento inicial a determinar.
Esto se realiza a través del programa de operacion SOPAS ET (- pag. 54, cap. 4.3.3). Posibles
desviaciones del comportamiento normal que se presentan y que no son admisibles,
seran sefalizadas como error. En caso de fallo del dispositivo, se puede utilizar un ciclo de
control activado manualmente para localizar posibles causas de fallos.

L A A . . o R
+]3 Mas informaciones — Instrucciones para el servicio técnico

El ciclo de control dura aprox. 300 seg. y consta de:

o Aprox. 30 seg. medicion de contaminacion de las superficies limite dpticas (no en el
DUSTHUNTER SB50), valor cero y valor de control

® Respectivamente 90 seg. (valor estandar), salida de los valores determinados.

Grabado del ciclo de control en cinta gréafica

Grado de contaminacion ~ = Inicio ciclo de
(Live Zero = 0%, & - control
20 mA=30%) . ~
) — = T # anlll k ] Determinacion
Salida grado de contaminacion L ; = del valor de
ki =1 control
Salida valor de control o \\1 iy .
(valor al 70 %, margen de valores) |i| = | - Avance de
_ . - | = papel
Salida valor cero (Live Zero) < =
& [}
- @ .
Fin del
. I L = || ciclode control
i =
02 B80T 6
bl [ i

La duracion puede ser configurada como parametro (- pag. 54, cap. 4.3.3).
Para la salida de los valores de control en la salida analdgica, ésta debe
estar activada (- pag. 54, cap. 4.3.3).

Durante la determinacién de los valores de control, se emite el valor de
medicion medido por Gltimo en la salida analégica.

Si no se emiten los valores de control en la salida analdgica, se emite el
valor de medicion actual después de haber transcurrido la determinacion
del valor de control.

Durante el ciclo de control esta conectado el relé 3 (- pag. 38, fig. 24).
Cuando el sistema de medicion se encuentra en el estado
"Mantenimiento", no se inicia automaticamente ningln ciclo de control.
En el médulo de visualizacion de la unidad de control esta indicado
"Function Control“ (control de funcionamiento) durante el ciclo de control.
Al modificar el momento de inicio o el intervalo del ciclo, todavia procedera
un ciclo de control que se encuentra dentro del margen de tiempo entre la
configuracion de parametros y el nuevo momento de inicio.

El tiempo de intervalo modificado tendra efecto a partir del siguiente
momento de inicio.

DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany‘
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Fig.5

Medicion del valor cero

Para el control de punto cero se desconecta el diodo de transmisién, de modo que no se
recibe ninguna senal. Asi se detectan con seguridad posibles variaciones o desviaciones
del punto cero en todo el sistema (causadas p. ej. por un defecto electrénico). Cuando el
"valor cero" se encuentra fuera del margen especificado, se genera una senal de error.

Medicion del valor de control (verificacion de margenes de valores)

Durante la determinacion del valor de control, la intensidad de la luz transmitida varia
entre 70 % y 100 %. Se compara la intensidad de luz recibida con el valor predefinido
(70  %). En caso de desviaciones superiores al +2 %, el sistema de medicion genera una
senal de error. El mensaje de error se cancela nuevamente, cuando el siguiente ciclo de
control transcurre con éxito. Mediante un nlimero elevado de cambios de intensidad, que
se evaluaran estadisticamente, se determina el valor de control con una alta precision.

En el DUSTHUNTER SB100 se determina el valor de control, cuando el componente 6ptico
se encuentra en posicion de referencia (- fig. 5).

En el Dusthunter SB50 se emite el valor calculado tedéricamente (70 %), cuando el
contenido de polvo es muy bajo (< aprox. 1 mg/m3).

Medicion del grado de contaminacion (s6lo en el DUSTHUNTER SB100)

Se desvia el rayo transmisor insertando un componente 6ptico, que se transmite
directamente al receptor. Mientras tanto se reduce la intensidad de luz a un nivel normal
con filtros de atenuacion integrados, evitando asi las sobremodulaciones del receptor. El
valor de medicion asi determinado se procesara con el valor determinado de fabrica para
obtener asi un factor de correccion. Esto sirve para compensar por completo cualquier
contaminacién que se pueda presentar.

En caso de un grado de contaminacion < 30 % se emite durante el ciclo de control un valor
analégico proporcional al grado de contaminacion entre Live Zero y 20 mA, en caso de un
grado de contaminacion > 30 % se emitira 20 mA. Después de haber transcurrido el ciclo
de control, se emite el valor configurado para el modo "Malfunction" (fallo) (- pag. 55, cap.
4.3.4).

Instrumento Gptico en posicion
de medicion

Instrumento Optico en posicion

Transmisor :[H:D O de referencia
Receptor jj?l Q (j

"DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany

17



Descripcién del producto |

2.2 Componentes del sistema

El sistema de medicion DUSTHUNTER SB consta de los siguientes componentes (- fig. 6):
o Unidad de transmision/recepcion DHSB-T
e Cable para la conexion de la unidad de transmisién/recepcién en la unidad de control
(longitudes 5 m, 10 m)
Brida con tubo
Unidad de control MCU
para el control, evaluacion y edicién de datos de la(s) unidad(es) de transmision/recep-
cion conectada(s) a través de la interfaz RS485
- con alimentacién del aire de purga integrada, para una presion interna del conducto
de-50 ... +2 hPa
- sin alimentacion del aire de purga, para ello hace falta adicionalmente:
e Opcion: unidad de aire de purga externa, para una presion interna del conducto de -50
... +30 hPa

Fig. 6 Componentes de DUSTHUNTER SB

Unidad de
transmision/ Conducto
recepcion

Opcion
MCU-P con
alimentacion .
de aire de MCU-Nsin
purga manguera

de aire de
purga

Brida con tubo

| S

Alimentacion de

i
i
i
= !
I T [ Cable de i\

energia eléctrica conexion
| 6.pci6n: unidad de
UsB1l | ‘Manguera de aire de purga DN4OA | aire de purga externa
I (RS 232) |
_ Programa de I
| operaciény I
configuracion
SOPAS ET I
N o s e e o ———————

Comunicacion entre unidad de transmision/recepcion y MCU

Por estandar estd conectada respectivamente una unidad de transmisiéon/recepcion a
través del cable de conexion con la unidad de control.
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221 Unidad de transmision/recepcion

La unidad de transmisién/recepcion contiene los componentes 6pticos y electrénicos para
emitir y recibir el rayo de luz asi como para procesar y evaluar las senales. La transmision
de datos a la unidad de control y la alimentacion eléctrica (24 V DC) de la unidad de
control se realizan a través de un cable blindado tetrafilar con conector enchufable. Para el
servicio técnico hay una interfaz RS485. A través de una tubuladura del aire de purga se
conduce aire limpio para la refrigeracion del dispositivo y para que las superficies opticas
permanezcan limpias.

Se monta la unidad de transmision/recepcion a través de una brida con tubo (- péag. 18,
fig. 6) en el conducto.

Fig. 7 Unidad de transmision/recepcion DHSB-T
Caja con componentes electronicos Tubo para la supresion del fondo ) L
(orientable) Agujeros de sujecion

A

A Orificio para el receptor
-« de control

Orificio para el
receptor de medicién

Orificio para el rayo

Tornillo moleteado transmisor

Mirilla de inspeccién

Asidero Tubuladura del aire de purga

B

Tornillo cubridor para la orientacion del laser auxiliar

Bisagra

Conexién para cable de conexion a la MCU

Detras de la mirilla de inspeccion esta indicada la orientacion del receptor de medicion y
de control, estando conectado el laser auxiliar (- pdg. 15, fig. 2). El estado actual del
dispositivo (funcionamiento/fallo) esta sefalizado en el lado posterior de la caja.

Estando montada la unidad de transmision/recepcion, se puede girar hacia un lado la
caja, soltando los tornillos moleteados. Asi, el instrumento 6ptico y los sistemas
electrénico y mecanico son facilmente accesibles para realizar trabajos de mantenimiento.

Versiones

Hay la unidad de transmision/recepcion sin (para DUSTHUNTER SB50) y con medicion del
grado de contaminacion (para DUSTHUNTER SB100) asi como con diferentes angulos
entre el rayo transmisor y la abertura de recepcién (- pag. 20, fig. 8). Las diferentes
profundidades de penetraciéon que asi resultan (distancia brida - volumen de medicion) y
las longitudes del volumen de medicién permiten una adaptacion sencilla a diferentes
espesores de paredes y didmetros de conductos.
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Fig. 8

222

Fig. 9

Relaciones entre angulos de dispersion, profundidad de penetracién y longitud del volumen de medicién

Profundidad de penetracion corta

0 400 G50

250

1] 800 1800

Clave de tipo
Una clave de tipo identifica la versién especial:

Unidad de transmision/recepcion: DHSB-TXX

Medicion del grado de contaminacién: |
-0: sin
-1: con

Profundidad de penetracion
-0: corta
-1: larga

Brida con tubo

La brida con tubo estd a disposicién en diferentes calidades de acero y longitudes
nominales (NL) escalonadas. La seleccion depende del espesor y del aislamiento de la
pared de conducto (— longitud nominal) y del material del conducto.

Perno de sujecion

Material acero
St3761.4571

NL

A
Y I

20
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2.2.3

Unidad de control MCU

La unidad de control tiene las siguientes funciones:

e Control de la transferencia y procesamiento de datos de la unidad de transmision/
recepcion conectada a través de la interfaz RS485

e Salida de sefales a través de la salida analdgica (valor de medicion) y las salidas de
relé (estado del dispositivo)

Entrada de sefnales a través de las entradas analégicas y digitales

Alimentacioén eléctrica de las unidades de medicién conectadas mediante equipo de
alimentacion de 24 V con entrada de largo alcance

e Comunicacion con sistemas centrales de orden superior a través de modulos opciona-

les

A través de la interfaz USB es muy sencillo y comodo ajustar los parametros de la
instalacion y del dispositivo con ayuda de un ordenador y un programa de operacion facil
de utilizar. Los parametros configurados también continuaran almacenados fiablemente
en caso de corte de corriente.

Por estandar, la unidad de control esta alojada en una caja de chapa de acero.

Interfaces estandar

Salida analdgica

Entradas analdgicas

Salidas de relé

Entradas digitales

Comunicacion

0/2/4...22 mA (aislado eléctricamente,
activo); resolucion 10 bits

1x en DUSTHUNTER SB50 para la
salida de la concentracion de polvo
3x en DUSTHUNTER SB100 para la
salida de la intensidad de la luz
difundida (corresponde a la concen-
tracion de polvo no calibrada), con-
centracion de polvo calibrada, con-
centracion de polvo normalizada

2 entradas 0...20 mA
(estandar; sin
aislamientoeléctrico)
Resolucion 10 bits

5 contactos inversores (48

VAC, 1 A)paralasalidade

sefiales de estado:

o Funcionamiento/fallo

o Mantenimiento

o Control de funciona-
miento

o Mantenimiento reque-
rido

o Valor limite

4 entradas para la
conexion de
contactos sin
potencial (p. &].
para la conexion de
un interruptor de
mantenimiento o la
activacion de un
ciclo de control)

e USB1.1yRS232(en
bornes) para la inte-
rrogacion de valores
de medicion, confi-
guracion de pardme-
tros y actualizacion
del software

e RS485 para
conexion de sensor

Versiones

e Unidad de control MCU-N sin alimentacién del aire de purga

Fig. 10

Opcién: mddulo de visualizacion

Opcién: médulo de interfaz

Unidad de control MCU-N con opciones

Opcién: médulo de E/S  Opcién: médulo de visualizacién

LED

Teclas de mando

Placa procesador
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e Unidad de control MCU-P con alimentacion del aire de purga integrada
Esta version posee adicionalmente un ventilador de aire de purga, filtro de aire y tubu-
ladura del aire de purga para empalmar la manguera de aire de purga en la unidad de
transmision/recepcion.

Fig. 11 Unidad de control MCU-P con alimentacion del aire de purga integrada

Ventilador del aire de purga

Filtro de aire

Opcion: modulo de
visualizacién

Placa procesador

Placa de montaje

Equipo de alimentacion
(enellado de atras de la
placa de montaje)

Tubuladura del aire
de purga

Admision del aire
de purga

La manguera de aire de purga (longitudes estandar 5y 10 m (- pag. 98, cap. 7.3) es
parte separada del sistema de medicion (debe pedirse por separado).

Opciones
Se puede ampliar considerablemente la funcionalidad de la MCU utilizando las opciones
descritas a continuacion:

1 Mbédulo de visualizacion
Médulo para la indicacion de valores de medicion e informaciones de estado asi como
para la configuracién de parametros durante la puesta en funcionamiento, seleccién
mediante teclas de mando.

] El montaje de este médulo en unidades de control ya suministradas sélo es
+1 posible en fabrica.

- Visualizacion
Tipo Indicacion de
Power (verde) Hay alimentacion eléctrica
LED Failure (rojo) Fallo de funcionamiento

Maintenance request . .
q Mantenimiento requerido

(amarillo)
Pantalla | Display grafico - Concentracién de polvo,
LCD (pantalla principal) - luz difundida
Display de texto S.eIS po&bje; valores de medicion (véase
display grafico)
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En el grafico estan representados mediante diagrama de barras dos valores de
medicion principales preseleccionados de fabrica de una unidad de transmision/
recepcion conectada o estan representados valores calculados de la MCU (p. ej.
concentracion de polvo normalizada). Como alternativa se pueden visualizar hasta

8 valores de medicién individuales de una unidad de transmision/recepcion (a con-

mutar con la tecla "Meas").

Fig. 12 Pantalla LCD para grafico (a la izquierda) y texto (a la derecha)
o o
conc. 8.6 Conc. 8.6 mg/m?
| | SL 8.6
0.0 mg/m® 2000 o o
(@]
SL 8.6 ©
[ |
0.0 200.0
| | O | | e | I | I | I
L] (e LI IO IC ) (ess]
- Teclas de mando
Tecla Funcién
e Cambia entre texto y grafico y al revés,
Meas ) L . P
e Visualizacion de ajuste de contraste (después de 2,5 seg.)
Flechas Seleccion de la pagina de valores de medicion siguiente/anterior
Diag Visualizacion de mensajes de alarma o fallo
Menu Visualizacién del men( principal y acceso a submenus

2 Modulo de E/S
para enchufar en los portamoédulos, opcionalmente como:
- 2xsalida analégica 0/4 ... 22 mA para la salida de otras variables de medicion mas
(carga max. 500 Q)
- 2xentrada analégica 0/4 ... 22 mA para leer los valores de sensores externos (tem-
peratura del gas, presion interna del conducto, humedad, O5) para calcular la con-
centracion de polvo en el estado normalizado.

+1

Para cada médulo hace falta un portamodulos (para enchufarlo en el

riel de perfil de sombrero). Se conecta un portamodulos con un cable

especial en la placa procesador, un otro portamédulos se acopla.

e En la version DUSTHUNTER SB50 se pueden enchufar como maximo
1 médulo de entrada analégica y 1 médulo de salida analégica.

e En la version DUSTHUNTER SB100 se puede enchufar como maximo

1 moédulo de entrada analégica.

3 Moédulo de interfaz

Médulo para la transmisién de valores de medicién, estado del sistema e informacio-
nes de servicio a sistemas centrales de orden superior, opcionalmente para Profibus
DP VO 6 Ethernet, para enchufar en el riel de perfil de sombrero. Se conecta el médulo
a través de un cable perteneciente en la placa de conexion.

o Profibus DP-VO para la transmision a través de RS485 segiin DIN 19245
+1 parte 3 asi como IEC 61158.
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Clave de tipo

Como es el caso en la unidad de transmision/recepcion, se definen las diferentes
posibilidades de configuracion mediante la siguiente clave de tipo:

Clave de tipo de la unidad de control: MCU-XXOXNXXOO0OO0XX

Alimentacién del aire de purga integrada
-N: sin (no)
-P: con (purgada)

Alimentacion eléctrica
-W: 85...250 VAC
-2: opcional 24V DC

Versiones de caja

-0: caja mural SICK naranja
Médulo de visualizacion

-N: sin

-D: con

Otras opciones
-N: sin
Opcion: entrada analdgica (médulo enchufable; 0/4...20 mA;
2 entradas por modulo)
-0: sin

-n: con,n=1

Opcion: salida analégica (m6dulo enchufable; 0/4...20 mA;
2 salidas por modulo)
-0: sin

-n: con,n=11

Opcion: entrada digital (m6dulo enchufable; 4 entradas por modulo)
-0: sin

Opcioén: salida digital Power (médulo enchufable; 48 V DC, 5 A;

2 contactos inversores por médulo)
-0: sin

Opcion: salida digital Low Power (médulo enchufable; 48 V DC, 0,5 A;
4 contactos de cierre por médulo)

-0: sin

Opcion: modulo de interfaz
-N: sin

-E: Ethernet

-P: Profibus

Versiones especiales

-N: sin particularidades

1): Estandar para DUSTHUNTER SB100
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Fig. 13

2.25

2.2.6

2.2.7

Opcion: unidad de aire de purga externa

Si hay una presion interna del conducto superior a +2 hPa, no se puede utilizar la unidad
de control con alimentacién de aire de purga integrada. En este caso debe utilizarse la
opcion: unidad de aire de purga externa. Esta tiene un ventilador potente que puede
utilizarse para una sobrepresion en el conducto de hasta 30 hPa. Al volumen de
suministro pertenece una manguera de aire de purga que tiene un didametro nominal 40
mm (longitud 5 m é 10 m).

Opcidn: unidad de aire de purga externa

En la tubuladura del aire de purga
de la unidad de transmisién/

recepcion Filtro de aire
Manguera del Ventilador
aire de purga (tipo estandar
—_— 2BH13)
Placa base

Para un uso al aire libre esta disponible una cubierta de proteccion contra la intemperie (=
pag. 97, fig. 80).

Accesorios para la instalacion

Los componentes separados del sistema de medicion (a pedir adicionalmente) son:

e Manguera de aire de purga con didmetro nominal de 40 mm en caso de alimentacién
con aire de purga de la unidad de transmision/recepcion a través de la unidad de con-
trol MCU-P,

e cable de conexion de la MCU a la unidad de transmision/recepcion.

Cubierta de proteccion contra la intemperie

Para montar la unidad de transmision/recepcion al aire libre estd a disposicion una
cubierta de proteccion contra la intemperie (- pég. 97, fig. 81).

Opcion: valvula de retencion

Cuando se utiliza el sistema de medicién con sobrepresion en el conducto, se pueden
proteger la unidad de transmisién/recepcion, la unidad de aire de purga externa y el medio
ambiente en caso de una posible falla de la alimentacién del aire de purga, instalando una
valvula de retencién en la tubuladura del aire de purga de la unidad de transmision/
recepcion (- péag. 36, fig. 22).

Medio de verificacion para la prueba de linealidad

Se puede verificar la funcion correcta de mediciébn mediante una prueba de linealidad
(véanse las instrucciones para el servicio técnico). Para ello se interponen cristales de
filtro que tienen valores de transmision definidos en la trayectoria del haz y se comparan
los valores con los medidos por el sistema de medicién. En caso de coincidencia dentro de
la tolerancia admisible, el sistema de medicion opera correctamente. Los cristales de filtro
requeridos para la verificacion con soporte estan a disposicion incluso el maletin.
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2.3 Configuracion de los dispositivos

Hay el sistema de mediciéon DUSTHUNTER SB en dos diferentes versiones que tienen las
siguientes caracteristicas (componentes estandar):

Variantes

Version del dispositivo
DUSTHUNTER SB50 DUSTHUNTER SB100
Rango de medicion menor 0 ... 20 mg/m3 Rango de medicién menor 0 ... 10 mg/m3

Unidad de transmision/recepcion DHSB-TO | Unidad de transmision/recepcion DHSB-T1
sin medicion del grado de contaminacién con medicién del grado de contaminacion

Unidad de control MCU-xxOx000000N Unidad de control MCU-xxODO10000N
con 1 salida analégica, pantalla LCD como | con 3 salidas analdgicas (2x con mddulo), con pantalla
opcién LCD

Alimentacion de tension y alimentacion de aire de purga

Presion en el Componente para conexion y alimentacion
interior del ; iz
conducto Aire de purga Tension
[hPa]
-50...+2 MCU-P + manguera de aire de purga DN40
-50... +30 Opcion: unidad de aire de purga externa MCU-N
° En caso de una distancia entre unidad de control y unidad de transmision/
"'1 recepcion > 10 m recomendamos utilice la opcidn: unidad de aire de purga
externa.

26
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DUSTHUNTER SB

3 Montaje e instalacion

Planificacion
Montaje
Instalacion
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3.1 Planificacion
La siguiente tabla proporciona una vision general acerca de los trabajos de planificacion
necesarios, condicion preliminar para un montaje sin problemas y mas tarde, el
funcionamiento del dispositivo. Vd. puede utilizar esta tabla como lista de chequeo,
haciendo una marca de verificacion detras de cada paso realizado.
Tarea Requerimientos Trabajo a realizar
Determinarel | Secciones de entraday En caso de conductos redondos y — ennuevas plantas, aténgase a los |:|
lugar de salida segin DINEN cuadrados: requisitos,
medicionylos | 13284-1 (entrada min. 5x | dy = didmetro del conducto — enplantas existentes, seleccione el
lugares de el diametro hldrqul|po dh, [En conductos rectangulares: mejor lugar posible; .
montaje de los | salida min. 3x dy; distancia | 4, = 2 — silas secciones de entrada/salida son
dy, = 4x seccion transversal por ; . >
componentesdel| a la abertura de la circunferencia demasiado cortas: seccion de entrada
dispositivo chimenea min. 5x dy, > seccion de salida

— Distribucién homogénea
del caudal

— Distribucién representa-
tiva del polvo

En las secciones de entrada y salida no
deben encontrarse curvaturas,
alteraciones de seccion transversal,
tuberias de admision y evacuacion,
tapas, elementos incorporados

Si no estan garantizadas estas
condiciones preliminares, determine el
perfil del caudal segtin DIN EN 13284-1y
elija el mejor lugar posible

Posicion de montaje de la
unidad de transmision/
recepcion

No mdntela verticalmente en conductos
horizontales u oblicuos;

angulo méx. del eje de medicion
respecto a la horizontal: 45 °

Elija el mejor lugar posible

Accesibilidad, prevencion
de accidentes

Los componentes del dispositivo deben
ser accesibles de una forma facil y
segura

Instale plataformas si fuera necesario

[]

Instalacion libre de
vibraciones

Aceleraciones<1g

Tome las medidas apropiadas
para eliminar/reducir las vibraciones

[]

Condiciones ambientales

Valores limite segtin Datos técnicos

Si fuera necesario:

— proporcione cubiertas de proteccién
contra la intemperie / proteccion con-
tra la radiacion solar

— cubra o aisle componentes del disposi-
tivo

Determinar la
alimentacion de
aire de purga

Suficiente presion previa
del aire de purga en funcion
de la presion interna del
conducto

— hasta +2 hPa unidad de control con
alimentacion del aire de purga inte-
grada

— superior a +2 hPa hasta +30 hPa
opcion: unidad de aire de purga
externa

Determine el tipo de alimentacion

Aire de admision limpio

Lo menos polvo posible, exento de
aceite, humedad, gases corrosivos

Seleccione el mejor lugar posible para la
aspiracion

Determine la longitud necesaria de la
manguera del aire de purga

Seleccionar los

Espesor de la pared de

Brida con tubo

— Seleccione los componentes de

componentesdel| conducto con aislamiento acuerdo con la tablas de configuracion |:|
dispositivo Presion en el interior del  Tipo de alimentacion del aire de purga | (& Pag: 19, cap. 2.2.1); .

conducto — Sifuera necesario, planifique medidas

. - . adicionales a tomar para montar una
Lugares de instalacion Longitudes de cables y mangueras de brida con tubo (- pég. 29, cap. 3.2.1)
aire de purga

Planificar Accesibilidad sencillay segura Instale plataformas si fuera necesario
aberturas

de calibracion

Distancias al nivel de
medicién

No hay influencia reciproca de
sonda de calibracion y sistema de
medicién

Planifique suficiente distancia entre nivel
de medicién y de calibracion (aprox. 500
mm).

1]

Planificar la Tension de servicio, Como indicado en los Datos técnicos | Planifique secciones de cables lo

alimentacion consumo de potencia (- pag. 90, cap. 7.1) suficientemente grandes y fusibles |:|
eléctrica
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3.2 Montaje

El cliente realiza todos los trabajos de montaje. Estos son:
» montar la brida con tubo,

» montar la unidad de control,

» montar la opcion: unidad de aire de purga externa.

AVISO:
A > Al realizar las tareas de montaje e instalacion, tenga en cuenta las normas

de seguridad correspondientes y las instrucciones de seguridad que
figuran en el capitulo 1.

» Las tareas de montaje e instalacion en maquinaria potencialmente
peligrosa (gases calientes o corrosivos, alta presion interna del conducto)
Gnicamente se pueden llevar a cabo cuando la maquinaria esta parada.

» Tome las medidas de proteccion apropiadas contra posibles peligros
locales o eminentes de la planta.

[ J
+1 Todas las medidas en el presente capitulo estan indicadas en mm.

321 Montar la brida con tubo

Fig. 14 Montaje de la bridacontubo
Marca para la Montaje en conducto de acero Montaje en chimenea de ladrillos Montaje en conducto
posicion de de pared fina
montaje >30

Brida con tubo Pared de Placa de Chapa de nudo
conducto sujecion

Perno de sujecion para cubierta de proteccion contra la intemperie

La medida "a" debe ser tan grande que sea posible montar sin problemas una cubierta de
proteccion contra la intemperie, cuando ésta haria falta (aprox. 40 mm).
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Fig. 15

3.2.2

Trabajos a realizar

>

>

Mida el lugar de instalacion y marque el lugar de montaje.

Alrededor de la brida con tubo debe estar garantizado un espacio libre para montar la
unidad de transmision/recepcion segun fig. 15.

Espacio libre para la unidad de transmision/recepcion (dimensiones en mm)

i
S Brida con tubo
N

y

i

Espacio libre

o
o
(90)

y 4 j

\ﬁ/
Pared del conducto
400 400

o
o
[{e]

Retire el aislamiento (si hay)

Corte las aberturas adecuadas en la pared de conducto. En las chimeneas de ladrillos
y hormigon, perfore agujeros lo suficientemente grandes (diametro del tubo abridado
(- pag. 93, fig. 76))

' IMPORTANTE:
° Preste atencion para que las partes cortadas no se caigan en el conducto.

Introduzca la brida con tubo inclinada ligeramente hacia abajo (1 a 3°, 5 pég. 29,

fig. 14) en la abertura, de modo que la marca "Top” (arriba) indique hacia arriba y un
posible condensado pueda escurrirse al conducto.

Suelde la brida con tubo, en las chimeneas de ladrillos y hormigon en la placa de suje-
cién, en conductos con pared fina, introduzca chapas de nudo (- pag. 29, fig. 14).

Cubra la abertura de la brida después del montaje para evitar que se escape gas.

Montar la unidad de control MCU

Monte la unidad de control en un lugar bien accesible y protegido (» fig. 16). Tenga en
cuenta lo siguiente:

Hay que observarse el rango de temperaturas ambiente como indicado en los datos
técnicos, considerando un posible calor radiante (si fuera el caso, apantallar).

Proteja la unidad contra la radiacion solar directa.

Elija un lugar de montaje exento de vibraciones. Si no fuera posible, amortigue las
vibraciones.

Planifique suficiente espacio libre para los cables y para poder abrir la puerta.
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Dimensiones de montaje

Fig. 16

Dimensiones de montaje de la MCU

Y

f

Espacio libre para abrir la puerta

MCU-N:

MCU-P:

-< c M8
A N
A AN
N
N
N
o o \
N
N
N\
y -
A Y
a
o - » -
&
~ | Espacio libre para los cables
\i
Medida Tipo de unidad de control
MCU-N MCU-P
a 160 260
b 320 420
c 210 300
d 340 440
e 125 220
f > 350 > 540

Y

Unidad de control sin
alimentacion del aire de purga
Unidad de control con
alimentacion del aire de purga

La unidad de control MCU-N (sin alimentacion del aire de purga integrada) puede ser
montada a una distancia de hasta 1.000 m de la unidad de transmisiéon/recepcion, si se
utiliza un cable apropiado (- pag. 34, cap. 3.3.1). Por lo tanto recomendamos, instalelos en
una sala de control (sala de medidas o similares), para que sea facil acceder a la MCU. Asi
se facilita considerablemente la comunicacion con el sistema de medicién para la
configuracién o la deteccion de causas de fallos o errores.

Si se monta el dispositivo al aire libre, el cliente debe encargarse de construir una
proteccion contra la intemperie (techo de chapa o similares).

Condiciones previas al utilizar la unidad de control MCU-P

Ademas de los requisitos generales vale:

e Hay que montarse la unidad de control MCU-P en un lugar donde hay aire limpio. La
temperatura de aspiracion debe ser la indicada en los Datos técnicos (- pag. 90, cap.
7.1). En los casos desfavorables hay que tenderse una manguera de aspiracion hacia
un lugar donde haya mejores condiciones.

e La manguera de aire de purga a la unidad de transmision/recepcion deberia ser lo mas
corta posible.

® Deben colocarse la manguera de aire de purga de modo que no se pueda acumular
agua.

e En caso de una distancia entre la unidad de transmisién/recepcioén y la unidad de con-
trol > 10 m recomendamos utilice la opcién: unidad de aire de purga externa.
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3.23

Fig. 17

Montar la opcion: unidad de aire de purga externa
Al determinar el lugar de montaje, se debe considerar lo siguiente:

Hay que montarse la unidad de aire de purga en un lugar donde hay aire limpio. La tem-
peratura de aspiracion debe ser la indicada en los Datos técnicos (- pag. 90, cap. 7.1).
En los casos desfavorables hay que tenderse una manguera de aspiracion o un tubo
hacia un lugar donde haya mejores condiciones.

El lugar de montaje debe ser bien accesible y debe cumplir todos los reglamentos de
seguridad.

En caso necesario, instale la unidad de aire de purga por debajo de la brida con tubo,
para poder colocar la manguera de aire de purga de modo descendente (evitando asi
acumulaciones de agua).

Tenga en cuenta un espacio libre para cambiar el inserto filtrante y en caso de instalar
una unidad de aire de purga al aire libre, para montar y abrir la cubierta de proteccion
contra la intemperie (- fig. 17).

Trabajos de montaje

» Confeccione el soporte (- fig. 17).

» Fije la unidad de aire de purga con 4 tornillos M8.

» Compruebe, si hay un inserto filtrante en la caja de filtro y, si fuera neceario, coléquelo.

Disposicion y medidas de montaje de la unidad de aire de purga (dimensiones en mm)

Brida con tubo

—

Tubo de acero 50x 5
DIN 2391

Conducto

> 140

/

Espacio libye para montar la cubierta de protecgion

5] 7yl
L4 ot

Espacio libre para cambiar el inserto filtrante

470
(550) _ >160

/
|

Como alternativa:
estribo de sujecion
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3.24

Fig. 18

Montar las cubiertas de proteccion contra la intemperie

Cubierta de proteccion contra la intemperie para el analizador

Esta cubierta de proteccion contra la intemperie (véase » pég. 97, fig. 81) protege la unidad

de transmision/recepcion. Consta de placa base y cubierta.

Montaje:

» Coloque la placa base lateralmente sobre la brida con tubo, asiéntela sobre los pernos
roscados de la superficie del lado del conducto del plato de brida y atornillela (- fig.
18).

» Coloque la cubierta desde arriba.

» Introduzca los pasadores de sujecion laterales en las piezas antagonistas, gire y déje-
los engatillar.

Montaje de la cubierta de proteccion contra la intemperie para el analizador (dimensiones en mm)

Espacio libre para
levantar la cubierta

Cubierta Placa base

(239)
Iy
Conducto
=)
©O
S
y
(365)
Brida con tubo Perno roscado Pasador de sujecion

Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de aire de purga externa

La cubierta de proteccién contra la intemperie (- pag. 97, fig. 80) consta de cubierta y kit

de cierre.

Montaje:

» Monte las piezas de cierre del kit en la placa base

» Coloque la cubierta de proteccion contra la intemperie desde arriba.

» Introduzca los pasadores de sujecion lateralmente en las piezas antagonistas, gire y
déjelos engatillar.
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3.3

33.1

3.3.2

Fig. 19

Instalacion

AVISO:
A » Al realizar las tareas de instalacion, tenga en cuenta las normas de
seguridad correspondientes y las instrucciones de seguridad que figuran
en el capitulo 1.
> Tome las medidas de proteccion apropiadas contra posibles peligros
locales o eminentes de la planta.

Informaciones generales, condiciones preliminares
Antes de empezar con los trabajos de instalacion, todos los trabajos de montaje
anteriormente descritos deben estar finalizados (cuando sean necesarios).

Si no ha sido acordado explicitamete con SICK o la representante autorizada, el cliente
debe realizar todos los trabajos de instalacién. Estos trabajos constan de la colocacion y
conexion de los cables de alimentacion eléctrica y de senales, la instalacion de
interruptores y fusibles de red asi como la conexion de la alimentacion del aire de purga.

0 e Planifique secciones suficientemente grandes para los cables (- pag. 90,
+1 cap. 7.1).

® Los extremos de cables con conector para conectar la unidad de
transmision/recepcion tienen que tener suficiente longitud libre.

Conectar/poner en funcionamiento la opcion: unidad de aire de purga externa

Trabajos a realizar

» Compare la tensién y frecuencia de alimentacion con lo indicado en la placa de carac-
teristicas que se encuentra en el motor del aire de purga.

' IMPORTANTE:
° » Sélo conectar, si los datos coinciden!

» Conecte el cable de alimentacion eléctrica en los bornes del motor del aire de purga
(para la asignacion de los bornes, véase el folleto adjunto al motor del aire de purgay la
tapa de la caja de bornes del motor; para una representacion véase - fig. 19).

Conexion eléctrica de la unidad de aire de purga externa
Monitor de baja presion

il
3
=
S
S
S

7

-
1

Alimentacion de -

energia eléctrica -

4x1,5mm2 E| —]oav

» Conecte el conductor de puesta a tierra en el borne.
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» Ajuste el guardamotor de acuerdo con los datos de conexion del ventilador (véanse los
datos técnicos de la unidad de aire de purga) a un valor de aprox. el 10% por encima de
la corriente nominal.

IMPORTANTE:

En caso de duda y si se trata de versiones especiales, los datos contenidos
en las instrucciones de servicio incluidas en el volumen de suministro del

motor tienen preferencia frente a otros datos.

» Controle la funcion y la direccion de giro del ventilador (la direccién del caudal de aire
de purga debe coincidir con las flechas en los orificios de admisién y salida en el venti-
lador). En caso de una direccion de giro incorrecta en los motores trifasicos: cambie las
conexiones de red L1y L2.

» Conecte el monitor de presion (opcional) para la monitorizacién de la alimentacion del
aire de purga.

IMPORTANTE:

» Utilice una alimentacion eléctrica a prueba de fallas (grupo electrégeno de
emergencia, riel con alimentacion redundante)

» Proteja con fusibles la unidad de aire de purga por separado de los demas
componentes del sistema. El tipo de fusible depende de la intensidad de
corriente nominal (véanse los datos técnicos de la unidad de aire de
purga). Proteja con fusibles cada fase por separado.

Utilice interruptores de proteccion contra una falla de fase en un lado.

@ -

333 Instalar la alimentacion del aire de purga
» Coloque las mangueras de aire de purga en trayectos cortos y sin doblarlas, dado el
caso, acortelas.
» Hay que tener suficiente distancia hacia las paredes calientes del conducto.

Unidad de control con alimentacion del aire de purga integrada (MCU-P)

Conecte la manguera de aire de purga DN 40 en la salida del aire de purga en el lado
inferior de la MCU-P y fijela con cinta de sujecion. La salida central de aire de purga debe
estar ajustada como indicado (si necesario, corregir). La segunda salida de aire de purga
debe estar tapada con una caperuza (volumen de suministro).

Fig. 20

Bornes para la conexion eléctrica Salida de aire de purga DN40 Caperuza
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Fig. 21

Fig. 22

Opcion: unidad de aire de purga externa

» Conecte la manguera de aire de purga DN 40 mm en el distribuidor en Y de la unidad
de aire de purga y fijela con una abrazadera D32-52.

» Tape la segunda abertura en el distribuidor en "Y" con una caperuza de cierre.

Conexion de la opcidn: unidad de aire de purga externa

En la tubuladura del aire de purga de la unidad de Opcidn: unidad de aire de purga externa
transmision/recepcion

Caperuza de cierre con orificio (parte de la
reduccion del aire de purga)

Instalar la opcion: valvula de retencion

Montaje de la valvula de retencion

Unidad de transmisién/recepcion

Valvula de retencion

Manguera de aire
de purga

Unidad de aire de purga externa
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334 Conectar la unidad de control MCU
Fig. 23 Disposicion de los componentes en la MCU (sin alimentacién del aire de purga, con opciones)
Opcién: mddulo de interfaz Opcién: mddulo de visualizacion

Opciones médulo de
E/S

N

Placa procesador

Bornes para conexion
dered

==l
)U[PE[E=I0E

D[ 1] T EEH

Trabajos a realizar
» Conecte el cable de conexion como indicado en pag. 39, fig. 25.

® Si se debe utilizar un cable del cliente, debe conectarse éste en un zécalo
de conexion de 7 polos apropiado (- pag. 40, fig. 27; n° de pedido de SICK:
7045569).

» Conecte los cables para senales de estado (funcionamiento/fallo, mantenimiento, ciclo
de control, mantenimiento requerido, valor limite), salida analégica, entradas analégi-
cas y digitales segln fuera necesario (- pag. 39, fig. 25, fig. 26 y fig. 28).

' IMPORTANTE:

® » Utilice Gnicamente cables apantallados con pares de conductores
trenzados (p. ej. UNITRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm?2 de LAPPKabel;
1 par de conductores para RS 485, 1 par de conductores para la
alimentacion de corriente; no apropiados para el tendido bajo tierra).

» Conecte el cable de red en los bornes L1, N, PE de la MCU (> pég. 37, fig. 23).

AVISO:
A » Antes de conectar la tension de alimentacion, controle sin falta el
cableado.

» Realice las modificaciones de cableado Gnicamente en estado sin tension.
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Fig. 24

Conexiones para
entradas anal6-
gicas 1y 2

Conexiones de la placa procesador MCU

Conexiones de la placa procesador MCU

Tension de Conexion para opcion: Conexion para opcion:
alimentacién 24 V DC moédulo de E/S modulo de visualizacion

RS232

Conexion
para LEDs

Conexién
para opcioén
médulo de
interfaz

Conexion para
salida analégica

Conector
enchufable

;  UsB

Conexiones para
entradas digita-
lesla4d

L=

o

L3

)

]

-]

a

=] |

o k

- 3= i

o =
I W

Conexiones pararelés1a5b Conexiones para unidad
de transmision/recepcion
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Conexion estandar

Fig. 25 Conexion estandar

! Placa procesador de la MCU

| 49|48|47|46|45|44 |43 oo

ignd

LAl 2 aa

1gnd oo

1AL oo

1 gnd aa

1-20 mA oo

1 +20 mA

ignd

' Dig In 4

1 Dig In 3

i Dig In 2

1 DigIn 1 42
41

|16|17|18|19|20|21 |22|23|24|25|26|27|28|29|30| | 36| 37| 38| 39|40|

1 gnd i

]
]
i
]
- [1Tz]s]# 5[] ] e sro]r fr2fia afrs] [st[sz]oafaa]]
| SEHE
1 0l wn
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| SEIEIE
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AN = o _ =35 E Cables de conexion

SE X o8 e = (cable de SICK o cable del cliente

£9 3 S S sz 2 in pagi

5g k) gs S35 = segun pagina 34, cap. 3.3.1)

Posicion de conexion de los contactos de
relé en estado sin corriente

Unidad de transmisidn/recepcion

! ! Asignacion de
i i conectores
: yJ_l_L‘_LrLrL‘ ! (vista de los pines)
! ! RS485 B RS485 A
| THEHENEE 3 4
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Asignacion de conexiones del médulo de salida analégica

Fig. 26 Asignacion de conexiones del médulo de salida analégica

Mddulo de salida analdgica Portamédulos

23
24

1]

13
14

+
>
(@]
=

Fig. 27 Conexion del conector enchufable en el cable del cliente

abrir A A-A

I 3

RS485B

4
cerrar A GND RS485A
cerrar  —— B I
Nota
Cable del cliente como indicado en pagina 37, cap. 3.3.4 Para abrir, enchufar el conector enchufable en
el conector de la unidad de transmision/
recepcion.
335 Montar y conectar las opciones: médulo de interfaz y médulo de E/S

Se enchufan estos médulos en el riel de perfil de sombrero de la MCU (- pég. 37, fig. 23) y
se los conectan con el cable con conector enchufable en la conexién perteneciente en la
placa procesador (- péag. 38, fig. 24).

Asignacion de conexiones del médulo de entrada analégica

Fig. 28 Asignacion de conexiones del médulo de entrada anal6gica

Mddulo de entrada analdgica Portamadulos

23

21

]
O

22
I

O
O

I
OO

14

11
L]
&)
12

13
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DUSTHUNTER SB

4 Puesta en funcionamiento y
configuracion

Descripcion basica

Instalar la unidad de transmision/recepcion
Configuracion de los parametros estandar
Configurar los moédulos de interfaz
Manejo/configuracion con la opcion: pantalla LCD
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4.1

411

412

Descripcion béasica

Informacion general

Para poder realizar los trabajos descritos a continuacién, debe estar finalizado el montaje
y la instalacion como descrito en el capitulo 3.

La puesta en funcionamiento y configuracion de parametros constan de:

e Ajuste del sistema de medicién a las dimensiones del conducto,

® montaje y conexion de la unidad de transmision/recepcion,

e configuracion de parametros especificos del cliente segln los requerimientos.

Si se quiere utilizar el sistema de medicion para la medicion continuada del contenido de
polvo, debe calibrarselo con una medicién de comparacion gravimétrica a fin de lograr una
medicién exacta (- pag. 59, cap. 4.3.7).

Para la configuracion se incluye en el volumen de suministro el programa de operacion y
configuracion SOPAS ET. Contiene menUs que facilitan considerablemente la introduccion
de ajustes. Ademas, pueden aprovecharse de otras funciones mas (p.ej. almacenamiento
de datos, visualizacion grafica).

Instalar el programa de operacion y configuracion SOPAS ET
+i Para la instalacion del software hacen falta los derechos de administrador.

Condiciones preliminares

e Laptop/ordenador con:
- Procesador: Pentium lll (o tipo equivalente)
- Interfaz USB (como alternativa, RS232 a través de un adaptador)
- Memoria de trabajo (RAM): como minimo 256 MB
- Sistema operativo: MS-Windows 98SE/ME/2000/XP/Vista (no el Windows 95/98/

NT)

o Cable de interfaz USB para la conexion entre laptop/ordenador y sistema de medicion
(MCU).

e® El programa de operacion y configuracion y el excitador USB (incluido en el volumen de
suministro) deben estar instalados en el laptop/ordenador.

® Debe estar conectada la alimentacion eléctrica.

+1 Si no aparece la pantalla de inicio, inicie el archivo "setup.exe".

Instalar el programa SOPAS ET

Inserte el CD incluido en el volumen de suministro en la unidad del ordenador, seleccione
el idioma, seleccione "Software" y siga las instrucciones.

Instalar el excitador USB

Para la comunicacion entre el programa de operacion y configuracion SOPAS ET y el
sistema de medicion a través de la interfaz USB hace falta un excitador de software
especial. Este debe instalarse en el laptop/ordenador de la siguiente manera:

» Conecte el conector enchufable USB con el ordenador
En la pantalla aparece el mensaje, que se encontré un nuevo hardware.

» Inserte el disco CD incluido en el volumen de suministro en la unidad del ordenador y
siga las instrucciones de instalacion (- péag. 43, fig. 29).
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Fig. 29 Instalar el excitador USB
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413 Establecer la conexion con el dispositivo

» Conecte el cable USB en la unidad de control MCU (- pdg. 38, fig. 24) y laptop/ordena-
dor.

» En el menu de inicio "SICK\SOPAS", inicie el programa.

En la pantalla aparece el cuadro de dialogo de inicio (puede suprimirse para un uso
posterior del programa).

Fig. 30 Cuadro de diélogo de inicio
Welcome to SOPAS |
SOPAS
Engineering Tool
Seleccionar un proyecto £ i R prowci
I e e st project
Desactivar el cuadro de ™ e vt propect
didlogo de inicio
B [ Eemembar my decison and da not sham the dalog agsn
o | cexd | uw |

Después de confirmar con "OK" (Aceptar), aparece el siguiente menu de inicio.

Fig. 31 Mena de inicio

E2 s0PAS Engineering Tool (new Project)* ~=10O] %]
Project Edit Mo Selected Device Communication  View Toals Help

olojdl@|s|a|alsl«|n] [»] [O|5|0[3|B]0|

Project Tree | Device Catalog  Scan Assistant | &

S (new Project) Detected Devices | Communication Interface | Suitable Device Types |

_ The list of scanned devices is empty. Please start scanning
J by pressing the "Network Scan™ button.
\

Help | % The scan settings can be changed by pressing the
"Configuration” button.
Sensor Intelligence. Configuration | Metwork Scan [1ap Device Add | Det.., |

a (Mo Device)

» Sifuera necesario, seleccione en el menu "Tools / Options / Language" (Herramientas /
opciones / idioma) el idioma deseado, confirme con "OK" (Aceptar) e inicie otra vez el
programa.
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Fig. 32 Cambiar el idioma
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=
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SICK =¥ Do you want o restart the program now?
Sonsae Ininlligencn 1 =] & | | | oesii |
| b (e Devce)

» En el mend de inicio (» pdg. 44, fig. 31), haga clic en el botén "Network configuration"

(configuracion de red) y en el menu "Standard Protocol" (protocolo estandar).

» En el grupo "Select COM Ports" (seleccionar puertos COM), seleccione una interfaz dis-
ponible, haga clic en el boton "Advanced" (avanzado) y configure como indicado bajo
fig. 33 (s6lo hace falta realizar estos ajustes durante la primera conexién con el sis-
tema de medicion).

Fig. 33 Seleccion y configuracion de la interfaz
B Network Scan Assistant k.| Advanced scan settings x|
standar toCo
= d Prof 5 I C K Cola Dialect binary -
Serial conmeckion 'or SICK devices, e LME, YME, LD olhers
Serion Inlallgends
- — Scan timeout [ms] 500
= Irtemet Protocol
o Intemet Prozacnl (P} [w Ensde Serial Commmaricalion Delay at connection setup [ms] IO
=i Prefibus
Hilsche
8¢ Ei-m‘ mu-rH Salnrt OO Porrs Sopas Hub scan an -
ul Serisilnk
[ CoM1 Duplex mode IhalF-dupIex - l
[ CoMe ~Select Baudrate(s) —————— —Part settings
r 1200
¥ COM1D r 2400 Data bits IB A l
Il 4800
r 9600 ’ l__l
Al I Mona '— 13500 Parity nane
r 38400
d 57600 Stop bits |1 hd l
r 115200
Restore default values |
E Netwurk Gran i = I Carel | =l ok I Cancel I Help I
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» Haga clic en el boton "Network Scan" (rastreo de red) en la ficha "Network Scan Assis-
tant" (asistente de rastreo de red) y se abre la siguiente ventana.

Fig. 34 Buscar dispositivos conectados

Progress SI C K

The Enginesring Toal is scanning For devices... X
Sensor Intelligence.

Skarting scan...

— ¥ Found sensor at COM10

i, Internet Protocal (IP)  Perfect match Found.

. # Device supports Jar upload.

i Standard Protacal # Found sensor at COM10 401 1}
# Perfect match Found.

# Device supports Jar upload.
Scan complete.

Help |

Metwork Configuration | Netwoark Scan

Si no se encontré ningln dispositivo, aparece el siguiente mensaje (para la
localizacién de fallos, véase el Manual de servicio):

x|
Progress sl c K

The Engineering Toal is scanning For devices. .. .
Sensor Intelligence.

Skarking scan...
. Could nat find a sensor at COM1
Ly Internet Protocal (IF) Could not find a sensor at COM4
B Scan complete.
.::é Standard Protocol

Metwork Configuration | Metwork Scan | oK | Cancel Help

» Confirme la busqueda de dispositivos conectados con "OK" (Aceptar).
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414

Fig. 35

Fig. 36

Indicaciones sobre el uso del programa

Seleccion de dispositivos

Seleccione los dispositivos necesarios de los indicados en la ficha "Network Scan Assistant
/ Detected devices" (asistente de rastreo de red / dispositivos encontrados) y arrastrelos a
la ventana de "Project Tree" (arbol de proyecto) (utilizando el ratén para arrastrar y colocar

o haciendo doble clic o haciendo clic en el boton "Add" (agregar)).

Seleccionar los dispositivos necesarios

Bl SOPAS | ngireeering Tool

MNew Project™

Project Edt MCU (SI00) Commurication View Took Hep

o] olu|e]| =] ala] a[=| [ |~ | olz[o]|a]|3] @

Sansar Intelliganca. Nermerk Coohguration | Wetwerk Sean ; |

Pragect Tree | Dice Calalog  Network S2an Avsstant | L

B tew Froiec Dietected Devices [ commucssonineisee | St site Device Tvoes |
& DHEEIDD (Sermar 1) AR COMIS{B ] 1} ¥ DHEREDO -03.03.08

Clortmnt bk | F

& cperaor [ Mou(sick) GG comin il onine W yrebronied ) Downkoad brmediately =

Contrasena

Determinadas funciones de dispositivos sélo son accesibles después de introducir una

contrasena (- fig. 36). Hay tres niveles de derechos de acceso:

Nivel de usuario Acceso a
0 | Sincontrasefia Visualizacién de valores de medicion y estados del sistema
1 |"Authorized client"

Visualizacion, exploracion asi como pardmetros necesarios para la puesta

(cliente autorizado)

en funcionamiento o bien, adaptacion a las exigencias y diagnosticos

especificos del cliente.

2 |"Service" (servicio)

Visualizacidn, exploracion asi como los parametros necesarios para las
tareas de servicio (p. j. diagnostico y eliminacion de posibles fallos)

La contrasena para el nivel 1 se encuentra en el Anexo.

Introducir contrasena

Bl SOPAS Engineering Tool

New Project™

Broject Edt MOU (SICK) Commureaton Mew Took Hep i s
o] oldle| 2| gla| a|«| o] [~] | D]9|D|3|D] o]

Project Tree |

5 Mew Pagiest

SICK

Sensor Inlelligence

Conbext Helo | =

Device Catalng  Metwork Scan Assstan: |

| Satabis Device Typis |

i D SB100 - (.00.04

& Operater [ Mcuspor) R comzo G onine o myrchronised ) Dowrkoad bmmachataly
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415 Ayuda en linea

Los mends individuales y las posibilidades de ajuste estan descritos detalladamente en la
ayuda en linea y por ello no estan descritos aqui.

Fig. 37 Ayuda en linea

SICK BRI O

Home | SOPAS Framawork | halp ke SOPAS devices see ik ot leh frame.

‘9- SOPAS Help Information - Engineering tool Version 02.18

How to uza this SOPAS Help ool ¥
1. Sehect one of the icons abave, descnbing spenific Help books

2, Selent a sub-saction shown i the frame on the left pleasa choose a chapter

3 The descrphon of he chapter appears Ukeng the sorall bar an the nght of the main frame will pordray moere informabian an the ilems e the chagpber
Toprint out & gescriphon, first ciick inside tha requesied frame and Men salect “prnt™ from the browses meny

Thi: Help System availabie with the SOPAS Enginéenng Tool is based on HTML pages which can b viewad with any appropnate HTML browser
Contend senssiive help |5 always avisiable by pressing the «<F 1= key. In case no comext help is available the general help file is opened

I appkcable, contest-sansiive Heslp 15 launched. Ofherwise you wal be guided 10 the roof of e Help system

Thie firet time you use Halp, the SOPAS Engnearing Tool software ies 1 find guf which browsar vay are using. fthe browser can nof b
determined, & file selector s opened allowing the manual sekection of an apprapriate HTML browser, The HTML browser found or chosen is stored
ina configuration file for fulure use

If wou wint 10 Changea the HTML browser, of if you have made any changos to vour browser instaiation, you can specify a rew browses fom the
"Hedp™ meru by acivaling (he "Choase Browsai™ mems ilem
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4.2

421

422

423

Fig. 38

Instalar la unidad de transmision/recepcién

Conectar la unidad de transmisiéon/recepcion en la alimentacion del aire de
purga

>

Compruebe, si esta garantizada la alimentacién del aire de purga (la direccion del cau-
dal debe ser correcta y la manguera de aire de purga debe asentar fijamente en la
tubuladura).

En caso de una alimentacién del aire de purga por la unidad de control MCU-P o la
opcién de unidad de aire de purga externa, cologue la manguera de aire de purga DN
40 en la tubuladura de la unidad de transmision/recepcion y fijela con una cinta de
sujecion.

Montar y conectar la unidad de transmision/recepcion en el conducto

>

>

Coloque la unidad de transmision/recepcion en la brida con tubo (jno se olvide de la
junta!) y fijela con el kit de montaje.

L] Las conexiones para el cable de conexion con la MCU y la manguera de
+1 aire de purga siempre deben estar abajo (- pag. 18, fig. 6).

Conecte el cable de conexion con la MCU en el conector enchufable y atornillelo bien.

Alinear el receptor de control

>

>

>

Inicie el programa SOPAS ET y conéctelo con el sistema de medicion (- pag. 44, cap.
4.1.3).

Seleccione el archivo del dispositivo "DH SB50" o "DH SB100" y arrastrelo a la ventana
"Project Tree" (arbol del proyecto) (- pag. 47, cap. 4.1.4).

-|-1 Se indica automaticamente la respectiva version de dispositivo conectado

Introduzca la contrasena de nivel 1 (- pag. 47, cap. 4.1.4), active la casilla de verificacion
"Maintenance Sensor" (mantenimiento sensor) en el directorio de "Maintenance /
Maintenance" (mantenimiento / mantenimiento) y haga clic en "Set Mode" (establecer
modo).

-Iolx]
0] Old]e] 3[ a[a] a[<[ o] |»] [ O[2(D]5(3] 8
Project Tree | | Deviee Cataboq | Metwark Scan Assiszant Mantenance | "
. P Prajec |
= [ DHSRIGD (Senuor 1)
) Cremreien vicn ientification
# () Disgros
2 O ke Fom d Bt e fr
(I Harterancd
] = Sel on operation mode
SICK J  Msrbemance ¥ Hantenares werer Cop s
Sansor IIIIE'IIIE.:E"I ce
| & sathorced Chent ) CeeSBI00 (Sermor I].ﬁ.l'ﬁﬂlﬂiﬂil-i & orine o snctwonized () Devrsad Immediately =

Seleccione el directorio "Adjustment / Manual Adjustment / Process control (tempo-
rary)" (ajuste / ajuste manual / receptor de control (temporal)) y conecte los laseres
auxiliares haciendo clic en "Laser scattered light (luz difundida laser) y "Laser back-
ground light" (luz de fondo laser) en el grupo "Laser control" (receptor de control) (-
pag. 50, fig. 39).
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Fig. 39 Directorio "Adjustment / Manual Adjustment / Process control (temporary)"“ajuste / ajuste manual /
receptor de control (temporal)“

E1 SOPAS Engineering Tool  New Project™ =lofx
E7OReLy GO SO0 ks mor SR Cremricatny ) Mmn T oche ) v
af Jldle| =] ala| al=| 2|-|n]| | 3|3|D[3]|3] 9
Praject Tree | Devvice Cat ko | Metomenk Scon Acsitort | Mardenace Process coreral (remperary] | "
5 new Project T e e e
= [ onswoo (sensor 1) Device identification
1) overvien
d ) Dingrasis
st ] Parsmeter settngs [ ¥] ] Mourtrg kcsoon |
P Adustmert
= _I Manuial adynbmeant
Laser control
Mokor contaal
Fieer cherk
-] mantenance [~ LED anel laser Alashing
"‘”I = ¥ Loer sostbered ight I Laer badground kgt
SICK [ LED scatternd ight [ iED hadgeaund ight
Sensar Inteligence.,
& Atbored Chert B DHSBI00 (Sermor 1) S5 COMID{D1 1} i onine W syrctvoniosd ) Doverload brmediately = |

» Desenrosque el tornillo de cubricion para la alineacion del laser auxiliar en el lado infe-
rior de la unidad de transmisién/recepcion (- pag. 19, fig. 7).

» Introduzca la llave de vaso de boca 8 en en la abertura y métala en el tornillo de ajuste.

» Oriente el receptor de control como indicado en fig. 40 de modo, que la mancha de luz
del laser auxiliar para el receptor de control ("luz de fondo laser”) se encuentre lo mas
cerca posible de la mancha de luz del laser auxiliar para el receptor ("luz difundida

Fig. 40 Alinear el receptor de control

Mancha de luz "'luz de
fondo laser"

Mancha de luz
Rayo de luz de emision

Mancha de luz "'luz
difundida laser"

Mirilla de inspeccién @*

T8
® @

» Enrosque otra vez el tornillo de cubricién.
» Vuelva a desactivar el laser auxiliar (- pag. 50, fig. 39).

° Los campos de entrada "LED scattered light" (LED luz difundida) y "LED
+1 background light" (LED luz de fondo) en el directorio "Adjustment / Manual
Adjustment / Process control (temporary)" (ajuste / ajuste manual / receptor
de control (temporal)), grupo "Process control" (receptor de control) sélo son
necesarios para tareas de servicio técnico (véase las Instrucciones para el
servicio técnico).
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424

Fig. 41

Asignar la unidad de transmision/recepcion al lugar de montaje

Para la asignacion inequivoca de una unidad de transmision/recepcion al respectivo lugar
de montaje , seleccione el directorio "Configuration / Application parameters"
(configuracién / parametros de aplicacion). Se pueden introducir entonces los datos
deseados en el grupo "Device Identification" (identificacién del dispositivo), campo de
entrada "Mounting location" (lugar de montaje).

Directorio "Configuration / Application parameter" (configuracion / parametros de aplicacién)

B2 SOPAS Engineering Tool  New Project® -0 x|
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
ol ole|e| 5| 3|af al=| | [»] | O[2(D|2|3| o]
Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant | Mainkenance 4
5 Mew Project
=@ DHSB100 (Sensor 1) Device identification
D Overview
() Diagnasis
Fonfiguration IDH SB100 j | Mounting location I
() Adjustment
- Maink: . c c
©J Matenance Calibration coefficient
Help | P o2 ccd ccl
SI‘ : K Concentration | 0 | 1 I 0
Sensor Intelligence.
a Authorized Client a DH SB100 (Sensor 1) & COM10{01 1} 0 online %" synchronized 0 Download Immediately a
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4.3 Configuracion de los parametros estandar

43.1 Ajustar la MCU a la unidad de transmision/recepcion

La MCU debe estar ajustada a la unidad de transmision/recepcion a conectar. En caso de
gue no coincidan, hay aviso de fallo. Si no es posible realizar un ajuste de fabrica (p. €j. en
suministros simultaneos de varios dispositivos o un cambio posterior de la MCU), la
asignacion debe proceder después de la instalacion. Para ello hace falta realizar lo
siguiente:

» Conecte el sistema de medicidon con el programa SOPAS ET, seleccione el archivo de la
unidad "MCU" y muévalo a la ventana "Project Tree" (arbol del proyecto) (- pag. 47, cap.
4.14).

Introduzca la contrasefa de nivel 1 (- pag. 47, cap. 4.1.4) y establezca el sistema de
medicion al modo "Maintenance" (mantenimiento) (active la casilla de verificacion
"Maintenance on/off" (activar/desactivar mantenimiento) en el directorio "Mainte-

nance / Maintenance" (mantenimiento / mantenimiento) y haga clic en "Set State"
(establecer estado)).

Fig. 42 Establecer el estado de mantenimiento

B S0PAS Engineering Tool New Project™

g=10)x
Erofect Edt MO (SI0K) Communicaton Wiew Tock Hep
| Jue| o] gla] als| o] |»] | O|a|0]|a|3] 8| _
[Frafect Tiee ]| Dievice Catakog | Mitwars Soon Assistant Mainberiance | =
’ '[;‘ﬂ.p""ﬂ.'nlr.l-‘llillxl
2] CHFSTHUNTER Crvervien Device 1dentfication
+ ) Duaonas
¥ ,._I Confipration
B[] Aduseeent oy Vi i—_| Meariing Location [717:
= i Msntenance
(W st
- E Maintenance | Operation
Cantat bk | a
2 FF Martenane onjulf et AL in
SICK
Sensor Intelligencs
Iim-wwm [ mouimee) S coMin i onire W syrhronised ) Downkoad Jemedinteh = |

» Seleccione el submenu "Configuration / Application Selection" (configuracién / ajuste
de aplicacion).

» En laventana "Possible Variant" (variante posible) (grupo "Application selection" (ajuste
de aplicacion), se indica el tipo basico de la unidad de transmisién/recepcion conec-
tada. Para asignar la MCU, haga clic en el boton "Save selection" (guardar seleccion) .

Fig. 43 Ajustar la MCU a la unidad de transmision/recepcion

Bl s0PAS Engineering Tool Mew Project™®
Eropect Bdt MICU (SICK) Communicaton Wew Tooks Hep
O] Ildfe] s] d|a] =] #|-|~| | O|0|D|D|D] @
hm'hul tqmt.r.lnq|uqt-ed:$.rmwn 'mmm&ml a
B M Progect F
il of *frbosinis Duvice tdenification

L] Duagnatie

= ) Confguation I_ \lml—;l Mountng Lecston 5o

Drglany Setlreg
L 10 Cordgpration
2] Syrrem Confie sten Apphcation selection
=] Vaiue Dsmping
= J Adsmare eossts et [T =]
&) Murksnsnce
— el an acton

Ennbet Hele | ® T it 1k et By

SICK oo

Eensor Intelligence.

| @ surrod oo G MoU (I00) R COMID i orie W srbvorized () Dumeiond Drmmsdbately =
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432 Ajustes de fabrica
Parametro Valor
Ciclo de control Cada 8 horas; salida de los valores de control en la
salida analégica estandar
Salidaanaldgica | "'Live zero™ (L2) 4
[mA] ""Upper measuring range 20
value™ (valor limite del rango
de medicién) (MBE)
""Current during 0,5
Maintenance" (corriente
durante mantenimiento)
""Current by malfunction"* 21 (opcional 1)
(corriente durante fallo)
"Limit value' (valor limite) [mg/m3] 50
Tiempo de amortiguacion 0 s para todas las variables de medicion
Variable de medicion Valor con LZ Valor con MBE
""Dust concentration' (concentracion de polvo) 0 200
[mg/m?]
""Coefficients set™ (conjunto de coeficientes)  |0.00/1.00/0.00

Los pasos a seguir necesarios para modificar estos ajustes estan descritos en los
siguientes capitulos. Para ello, los archivos del dispositivo deben encontrarse en la
ventana "Project Tree" (arbol de proyecto), debe estar ajustada la contrasena de nivel 1y
debe estar ajustado el modo "Maintenance" (mantenimiento).
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433 Determinar el ciclo de control

En el directorio "Adjustment / Function Check - Automatic" (ajuste / control de
funcionamiento automatico) se pueden modificar el tiempo de intervalo, la salida de
valores de control en la salida analdgica y el momento de inicio del ciclo de control
automatico.

-|-i Valores predefinidos - pag. 53, cap. 4.3.2

Fig. 44 Directorio "Adjustment / Function Check - Automatic" (ajuste / control de funcionamiento automatico)
(ejemplo de ajustes)

B SOPAS Enginecring Tool New Project® = =0 x
| Project Edt MOU (SICK MAIHAK) Commurcston Vew Took Help

o] Jlule| o] a[a] s 2] [~] | O[a[a(3|3] 8
Project Tree | Dt Ctalogg | Metmork Gomn Auitant  FUnCHion Chack - Aitomatic |

B b Propd
= PACU {SE0K MAHAK) Device ldentification
=) Crvarview

; 5?.:3‘.;1”m : varart | 7] Mowntnglcaton [0 A

i Adustment

B Funciicn Chadk - Juomatic)
1&) Punction Chusck - Marual Tumsction Check

B [ Mantenarce

Dukpet doration of Funchon contral viskes 0§ Dutput contral wakues 5t AD -

Span v [Function checkinberval |2 hours -rI

Help | A Fumition Check Start Time:

SICK|MAIHAK [|| e = e = semi—

Analyiery and Profess Httfumentatsin

Campo de entrada Parametro Observacion
""Output duration Valor en segundos | Duracion de salida de valores de control
function control

value" (duracion de
salida del control del
valor de
funcionamiento)

"'Output control Inactivo No se emite el valor de control en la salida analdgica.

values at AO™ (valores Activo Se emite el ciclo de control en la salida analogica.
de control de salida

en AO)

""Span value™ Intervalo de - pag. 16, cap. 2.1.3
(intervalo de control | tiempo entre dos
de funcionamiento) | ciclos de control

"Function Check Start |Hora Especificacion del tiempo de inicio en horas, minutos y

Time" (tiempo de : segundos
inicio del control de Minuto
funcionamiento) Segundo
° Durante la determinaciéon del valor de control (- pag. 16, fig. 4) se emite el valor

medido por Gltimo.
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434 Configurar los parametros de las salidas analdgicas

Para configurar las salidas analdgicas, seleccione el directorio "Configuration / 10
Configuration / Output Parameters DUSTHUNTER" (configuraciéon / configuracion E/S /
parametros de salida DUSTHUNTER).

0 e Valores predefinidos - pag. 53, cap. 4.3.2
e Para la salida de la concentracion de polvo bajo condiciones normalizadas

("Concentration s.c. (SL)") deben configurarse las entradas analégicas
como indicado en el cap.4.3.5.

Fig. 45 Directorio "Configuration / 10 Configuration / Output Parameters DUSTHUNTER"
(configuracion / configuracion E/S / parametros de salida DUSTHUNTER)

Bl SOPAS Engincering Tool Mew Project™
Broject Bt 0CU (S10K) Communication Yiew Tooks |Help

a| ude] =] alal 2= =~ | O[2]|0[2]|B] 2|

Project Tres | Dewicn Catning | Metwesr Seam Assistant | L ' 1 »
T —— .
P Mew (sIE) Dervice Identifcastion
|2} DUSTHUNTER. Dvervies
B 5?5;-&95“* r [ra— I—;I Martnglogtxn [l
=] Desplay Seitngs
=-J Li0 Conhguration
gk Parsmaters DUSTHUNTIR Anadog Outpests - Geners Condiguration
ﬂ:-.:::.‘. rigkaate Sutput Crror ouarent -|'rH- 'I Erver Curent [2imh =
B Adpstreane
L] Mantanancs Cument s Manbensnce  [Last valoe = Maneanance et 05 mA
Optional Amalog Output Modules

Une Farst Bevalog Ontput mochle [

| Anatog outpat 1 Paramcter || Anatog outpet 1 Scaling

Value on snileg bk | [Core e (5 = ange o 000 S B

Liwe 2ero el = Barige gy 20000 mgini =
| Anslog Output 2 Parameter || Analog Gutpet 2 Scaling

Vahse o anvalog sutpd 2 2L -] i o At

Liwe 2ero el = Barige gy 20000 Ilu-'h *I
| Analog Outpt 3 Parameter | | Analog Gutpet 3 Scaling

Ve o anvalog st 3 [2L -] i o At

Live zera el = Range hagh SO0L00
| Limiting value || Limit Switch Parameters

Lt vl |Cand. a.c (W] =
Conkext A
Hela | Hriterecs Trys Futchion L v 5000 [mgimt =] Mysteress 5.00
™ Percert = Ciwer Limil
SICK s e e

Sensor Inteligence

& sherecd Chert T U (SI0K) R COMi i odee W chronied O Donnkosd tmmcdately =

° Los campos "Analog Output 2(3) Parameter" (parametros salida analédgica
"']. 2(3)) y "Analog Output 2(3) Scaling" (salida analdgica 2(3) escalada” s6lo
aparecen después de activar la casilla de verificacion "User first Analog Output
module" (utilizar primer médulo opcional de salida analégica) y cuando esta
enchufado un médulo de salida analégica (en DUSTHUNTER SB100 estandar).
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Campo Parametro Observacion

""Analog Outputs™ | *"Output Error current™ | Yes (s) Se emite la corriente de falla.

gsr?allllc(j’)gfc as) (Sr;?iréga)nte de falla de No No se emite la corriente de falla.

E:(I)Ir%?gnuer;atli on” “'Error current” Valor <Live Zero (LZ) | ValormAaemitiren estado ""Malfunction™ (fallo) (el tamatio depende
(configuracién (corriente de falla) 6>20mA del sistema de evaluacion conectado).

general) "*Current at "Uservalue" (valor | Durante el **Mantenimiento* se emite un valor a definir

maintenance™ (corriente
de mantenimiento)

definido por el
usuario)

""Last value" (UItimo
valor)

Durante el *Mantenimiento” se emite el valor medido por tltimo

Salida del valor de
medicion

Durante ""Mantenimiento” se emite el valor de medicion actual.

Valor del usuario para la

Si posible, valor # LZ

En estado ""Mantenimiento™ es el valor mA a emitir

corriente durante
mantenimiento
"Optional Analog | "'Use first Analog Output | Inactivo No se admite para el DUSTHUNTER SB100 (provoca fallos, puesto
Output Modules™ | module™ (utilizar el que por estandar hay las salidas analdgicas AO 2y AO 3).
(mddulos de salida | primero modulo de Activo Abre los cam : ;
. ; Pt pos para configurar los parametros de AO 2 y AO 3
analogicos salida analdgico) (estandar en DUSTHUNTER SB100)
opcionales)
"Analog Output 1 | ""Value on analog output | Conc. a.c. (SL) Concentracion de polvo bajo Se emite la variable de
Parameter"' 1" condiciones actuales (base medicion seleccionada en la
(salida analdgica 1 | (valor en salida intensidad de la luz difundida) salida analogica.
parametro) analogica 1) Conc. s.c. (SL) Concentracion de polvo bajo
condiciones normalizadas (base
intensidad de la luz difundida)
SL Intensidad de la luz difundida
Live Zero Punto cero Seleccione 2 6 4 mA, para poder diferenciar con seguridad entre el
(0,264 mA) valor de medicion y el dispositivo desconectado o un bucle de
corriente interrumpido.
"Analog Output 1 | ""Range low" (rango Limite del rango de Valor fisico a Live Zero
Scaling™ inferior) medicion inferior
ésgﬁg d%r;alogwa 1 ""Range high"* (rango Limite del rango de Valor fisico a 20 mA
superior) medicidn superior
"Limiting Value" | "'Limit value" (valor Conc. a.c. (SL) Concentracion de polvo bajo Seleccion de la variable de
(valor limite) limite) condiciones actuales (base medicion, para la que se debe
intensidad de la luz difundida) vigilar un valor limite.
Conc. s.c. (SL) Concentracion de polvo bajo
condiciones normalizadas (base
intensidad de la luz difundida)
SL Intensidad de la luz difundida
""Hysteresis Type™ ""Percent" (por ciento) | Asignacion del valor introducido en el campo de tipo de histéresis
(tipo de histeresis) *Absolute" (absoluto) como valor relativo o absoluto del valor limite determinado
"*Switch on"* "*Over Limit" (por Especificacion de la direccion de conmutacion
(conmutar a) encima de limite)
"Under Limit" (por
debajo de limite)
Limit Switch “Limit value” Valor Sielvalores > 0, el relé de valor limite conmuta en caso de pasar por
Parameters (valor limite) encima o por debajo del valor introducido.
(parametros limite [+ o hictAract : : ; P
de conmutacion) Hysteresis' (histéresis) | Valor Define una tolerancia para reponer el relé de valor limite
® La configuracion de parametros en los campos "Analog Output 2 (3)
+1 Parameter" (salida analégica 2 (3) parametro) y "Analog Output 2 (3) Scaling"
(salida analégica 2 (3) escalada) es la misma como en los campos "Parameter
Analog Output 1"y "Analog Output 1 Scaling".
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435 Configurar las entradas analégicas
Para configurar las entradas analdgicas, seleccione el directorio "Configuration / 10
Configuration / Input Parameters DUSTHUNTER" (configuracion / configuracién E/S /
parametros de entrada DUSTHUNTER).
Fig. 46 Directorio "Configuration / 10 Configuration / Input Parameters DUSTHUNTER"
(configuracion / configuracién E/S / parametros de entrada DUSTHUNTER)
ER S08AS Engineering ool Mew Project ® i .o %]
Frepact Ede MOL) (SICK) Comrmumcaoon Yhew Tool Heb
o Jldjw| o] 4la] aj=] «] [~] | Dj3|0|2|D] @
Frapet fres | Dovicn ey | Bapbons S hemstare. sl Farwestter s SUG THUNTTR =
B Ui Iaboeification
1D B TARHED Erwis
. j E.::;:"_n I varars : Veiartg Lo g
- Jrpbeen
LN Tnperature Sourcs Preware Sourts Ml Source Drygen S
Lo Chtmr P weastwen DUSTRLMTTE
) Svsten Combeuraten [ p— Py meere [T p—— T T ]
-l —é"_::_'_""“‘ & Conatars Vaks (ol —  Cornstont vk [
1 L Marwaranes T ivalony Brnat | 4 e bl 3 ¥ ey brgnx ¥ I g ol 4
Conatant lmmperatiss Arushog Iigna 2 - Prossces Al Irguit 1 - Mohlse Conimiiil Clwggusi
Bepis [ oo [ehe =] Bl [ 0% %
Pesdesha | oo [ w) — TR —
T N | et =3
| Prewsire Tranusdtise |
|
| o [ Ty | |
| B || e Patwenmars |
SlCK [T [T 4 =&
St inteligenee MWunred [ = oma
a Aroreed Chard [ Moumion ] RG 00MID i iriew W ivhctreraed | Do Do wly 1
Campo Parametro Observacion
"Temperature ""Constant value™ Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
source" (fuente (valor constante) Este parametro abre el campo **'Constant Temperature™ (temperatura constante)
temperatura) para poder introducir el valor normalizado en °C o K.
""Analog Input 1" Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo
(entrada analdgica) | conectado en la entrada analdgica 1 (volumen de suministro estandar). _
Este parametro abre el campo "Analog Input 1 - Temperature" (entrada analégica 1 -
temperatura) para configurar los parametros para los valores limite de rango inferior y
superior.
""Pressure source” | ""Constant value™ Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
(fuente de presién) | (valor constante) Este parametro abre el campo "'Constant Presure™ (presion constante) para

introducir el valor normalizado en hPa.

""Analog Input 2"
(entrada analgica)

Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo
conectado en la entrada analdgica 2 (volumen de suministro estandar).

Este parametro abre el campo "*Analog Input 2 - Pressure™ (entrada analdgica 2 -
presidn) para configurar los pardmetros para los valores limite de rango inferior y
superior y el campo "'Pressure Transmitter'* (transmisor de presion).

""Pressure Transmitter
Type" (tipo de
transmisor de presion)

Asignacidn del tipo de sensor conectado (**Absolute pressure™ (presion absoluta),
""Gauge pressure' (presion diferencial) y "*Positive pressure' (sobrepresion))
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Campo Pardmetro Observacion
"Moisture source™ | "Constant value™ Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
(fuente de (valor constante) Este parametro abre el campo "Constant Moisture™ (humedad constante) para
humedad) introducir el valor normalizado en %.
""Analog Input 3" Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo
(entrada analdgica 3) | conectado en la entrada analdgica 3 (hace falta un médulo opcional).
Este parametro abre el campo "Analog Input 3 - Moisture™ (entrada analégica 3 -
humedad) para configurar los parametros para los valores limite de rango inferior y
superior.
"Oxygen Source™ | "Constant value" Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
(fuente de oxigeno) | (valor constante) Este parametro abre el campo "'Constant Oxygen™ (oxigeno constante) para

introducir el valor normalizado en %.

""Analog Input 4"
(entrada analogica 4)

Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo
conectado en la entrada analdgica 4 (hace falta un médulo opcional).

Este parametro abre el campo "Analog Input 4 - Oxygen™ (entrada analdgica 4 -
oxigeno) para configurar los parametros para los valores limite de rango inferior y
superior.

""Basic Analog Input |Live Zero Limite del rango de medicion inferior
Settings™ (ajustes Fuyyay cirrent™ Limite del rango de medicion superior
bésicos de entradas (corriente méx.)

analdgicas) '

43.6 Ajustar el tiempo de amortiguacion
Para ajustar el tiempo de amortiguacion hay que accederse al directorio "Configuration /
Value Damping" (configuracion / amortiguacion del valor de medicion).
Fig. 47 Directorio "Configuration / Value Damping" (configuracion / amortiguacién del valor de medicion)
B SOPAS Englnessring Tool Miw Project™ =00 =i
| Broject Edt MOU (Dresden) Communcation yew Tock fHelp
o] (Y] =] ala] al=] =] [=] | D[a[2]|2]|3] *|
Prajact Tiea | || tvewicn Catalog | Matmork Scan Assiatan | Haintansnce Villia Banging a

= Marw Projuct
@ Hcu (Oresden)
2] DUSTHUATER Cwersias
il ] Diagress
=1 Confegarshon
) Daplyy Seitwgs
wd 10 Configur ation
) Brpnd Parsmaters

Y Gvabas Candicur sbien

T

i L) msrdenance

_‘| Outpnit P asetiord DUSTHUMTER

2) Punstion Chack - Kufomatic
Lol P Chek: - sl

D Bibmntification

DU THUNTIR

wahm Daemgsing Time

vawnt [FErrienn ] Mewengleesien e

Contwst Halp |

SICK

Senwtt Intelligance

Darmgarsy s o Sener | 1 pee

| @ Mughorized Chert: [ MOU (Dreaden) % COMID i) orine % wvrchronced [ Downioad Inmedistely

Campo

Parametro Observacion

""Damping Time for
Sensor 1" (tiempo
de amortiguacion
para sensor 1)

Valorenseg. |Tiempo de amortiguacion de la variable de medicion seleccionada

(- pég. 15, cap.2.1.2)
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4.3.7

Fig. 48

Calibracion para medir la concentracion de polvo

IMPORTANTE:

Los pasos relacionados a continuacion sirven para evitar errores de
introduccion. La realizacion de mediciones comparativas exige conocimientos
especiales, que no estan descritos aqui detalladamente.

@ =

Para una medicion exacta de la concentracion de polvo hay que establecerse una relacion
entre la variable de medicion primaria, la intensidad de la luz difundida, y la concentracién
de polvo real dentro del conducto. Para ello se determina la concentraciéon de polvo
mediante una medicion gravimétrica segin DIN EN 13284-1, y al mismo tiempo se la pone
en relacion a los valores de la luz difundida medidos por el sistema de medicién.

Pasos a seguir

» Seleccione el archivo de la unidad "MCU", ponga el sistema de medicion al modo "Man-
tenimiento" e introduzca la contrasena de nivel 1 (- pag. 47, cap. 4.1.4).

» Seleccione el directorio "Configuration / 1/0 Configuration / Output Parameters DUS-
THUNTER" (configuracion / configuracion de E/S / parametros de salida DUSTHUNTER)
(» pag.55,fig. 45) y asigne la variable de medicion "Scattered light intensity" (intensidad
de luz difundida) a una salida analégica.

» Estime el rango de medicion requerido para la concentracion de polvo en estado de
operacion e introdlzcalo en el campo "Analog output 1 (2/3) Scaling” (salida analégica
1 (2/3) escalada), que esta asignado a la salida analégica para la salida de la intensi-
dad de la luz difundida.

» Seleccione el archivo del dispositivo "DH SB50" o bien, "DH SB100" y verifique en el
subdirectorio "Configuration / Application parameter" (configuracion / parametros de
aplicacion), si estan ajustados los coeficientes de regresion cc2 =0, cc1=1,ccO=0
(si esto no fuera el caso, corregir correspondientemente).

Directorio "Configuration / Application parameter" (configuracion / parametros de aplicacion)

B SOPAS Engineering Tool  New Project™ - 0] x|
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
ol old|e| 5| 3|a e[« o] |a] | O[3[|0|23[B] 9|
Project Tree I Device Catalog | Network Scan Assistant | Maintenance | Application parametzr &
5 N_ew Project
-0} DHSB100 (Sensor 1) Device identification
ﬁ Querview
G- ) Diagnosis
Lj __Configuration DH SB100 d I Mounting location I
“.j Adjustment

-- Maintenance = - -
= Calibration coefficient

Help | ® 2 cel cc0
s I C K Concentration | 0 | 1 0
Sensor Intelligence.

a Authorized Client DH5B100 (Sensor 1) & COM104011} Q online % synchronized i) Download Immediately a

» Desactive el modo "Mantenimiento".
» Realice la medicion comparativa gravimétrica segln DIN EN 13284-1.

» Determine los coeficientes de regresion a partir de los valores de mA de la salida anal6-
gica para "intensidad de la luz difundida" y las concentraciones de polvo bajo condicio-
nes actuales medidas gravimétricamente.

o Para determinar los coeficientes de regresion, SICK puede suministrar un
+1 programa especial (n° de pedido 7047546).
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C = K21y, 2+ K11 ,,+KO (1)
c: concentracion de polvo en mg/m3
K2, K1, KO:  coeficientes de regresion de la funcion ¢ = f (lyyt )
lout: valor de salida actual en mA
20mA-LZ
IOut = LZ+SI~—NIBE (2)
Sl: intensidad de la luz difundida medida
LZ: Live Zero
MBE: valor limite de rango de medicion determinado (valor introducido

para 20 mA; normalmente 2,5 x el valor limite predeterminado)
» Introduzca los coeficientes de regresion
Hay dos posibilidades:
- Introduccion directa de K2, K1, KO en un ordenador de valor de medicion.

IMPORTANTE:

! En este caso ya no pueden alterarse los coeficientes de regresion
ajustados en la unidad de transmision/recepcion y el rango de
medicion ajustado en la MCU. En la opcién: pantalla LCD (si se utiliza)
se indica la concentracién de polvo en mg/m3 como valor no calibrado.

- Utilice la funcién de regresion del sistema de medicion (no hace falta utilizar un
ordenador para el valor de medicion).
Aqui hay que establecerse una relacion a la intensidad de la luz difundida. Para ello
tienen que determinarse los coeficientes de regresion a introducir en el sistema de
mediciéon cc2, ccly ccO de K2, K1y KO.

¢ = cc2-SI%+ccl-Sl+cco (3)

Utilizando (2) en (1) resulta como sigue:

20mA-L
+K1- +S. /=) +
K1 (LZ Sl MBE KO

20mA - LZ)\2

= . + .
c = K2 (LZ Sl MBE

Utilizando (3) resulta como sigue:

cc0 = K2-LZ2+K1-LZ+KO

_ 20mA - L
cc1..(2.K2.Lz+-K1).Q—7qEE——
_ 20mA - LZ)\2
cc2 = K2- (—MBE

Introduzca entonces los coeficientes de regresion determinados cc2, cc1y ccO en el
directorio "Configuration / Application Parameters" (configuracion / parametros de
aplicacion).

L] Con este método se puede cambiar mas tarde el parametro del rango de
+1 medicion seleccionado.

» Ponga la unidad de transmisién al modo "Measurement" (medicion).
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43.8

Fig. 49

Almacenamiento de datos

Se pueden almacenar e imprimir todos los parametros importantes para la captacion,
tratamiento y entrada/salida de datos de medicién asi como valores de medicion actuales.
Asi se pueden introducir de nuevo y sin problemas los parametros del dispositivo ya
ajustados o se pueden registrar datos o estados del dispositivo para fines de diagnéstico.
Hay las siguientes posibilidades:
e Guardar como proyecto
Ademas de parametros del dispositivo también se pueden guardar datos grabados.
® Guardar como archivo de dispositivo
Se pueden tratar los parametros almacenados sin que el dispositivo esté conectado, y
se los pueden transmitir mas tarde nuevamente al dispositivo.

o Ny 2 .
+1= Para la descripcion, véase el Manual de servicio.

e (Guardar como protocolo
En el protocolo de parametros se graban los datos y parametros del dispositivo.

Para analizar la funcion del dispositivo y para localizar posibles fallos, se puede gene-
rar un protocolo de diagnéstico.

Guardar como proyecto

Al establecer la conexiéon con mas frecuencia es recomendable guardar un "proyecto".
Entonces soélo es necesario abrir este "proyecto” al establecer una nueva conexioén con el

dispositivo. Se transmiten todos los datos antes guardados automaticamente al SOPAS
ET.

Para el almacenamiento hay que seleccionarse el respectivo dispositivo, accederse al
men( "Project / Save Project" (proyecto / guardar proyecto) y determinar el directorio de
destino asi como el nombre del archivo. EI nombre del archivo a guardar puede ser
cualquiera. Es de ayuda establecer una referencia al lugar de medicion en cuestién
(nombre de la empresa, nombre de la planta).

Menu "Project / Save Project" (proyecto / guardar proyecto)
B SOPAS Engineseri g Tool Mew Project™ _;12'3-1
| Project Ede MOU (SICK) Commurication View Tooks Help

£ New Project Ol | ] | O|3]|a|2|3] 8|

o Open Project Cul+0 itk aada]

o [ = *roEE

b Save Progect As Cirl+5hft+5
Oose Propect i+
Project Froperties... 9
Import Davica
Export Device
Device Properties.,.  FE
Print v
Bt A4
1 CADok{. Puest sor
2 ChDokl,. )\ Test.sor ‘5 Fle et PleaFraer S
3 C:\Dokf.. )\ Test.spr o] MEofhoel [Cpmmeatik 0 =) Cancal

4 BpRO{.} Testape
T ]
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Guardar como protocolo

» Seleccione el dispositivo y actualice los parametros del dispositivo. Para ello, selec-
cione en el menu "Communication / Upload all Parameters from Device" (comunicacion
/ cargue todos los parametros del dispositivo).

Fig. 50 Actualizar los parametros del dispositivo

ﬂ'\-l.]l"iﬁ Engineering Tool Hewr Project™
| Project Ede DHSBL00 [Sermor 1) | Commurmaton View Took Hebo

(9] didw| =] 9la] @
Prafect Tres | [ Offine "
B Few ramt Remove mappng
Q¥ orissing (sensac i) [ Doviosd ol Parameters o Deve
T Download Modfied Parameters to Device

Cortest Melp |

SICK P Doveoad

Sonsar Inballigance.

Nestwork Canhguration | Fatwark fan | y | |

|k Sperwor [ £ S0 (faruor 1] KL COMISHE1 1} i anine o myneh 13 Boariond immeclatal & |

» Haga clic en el directorio "Diagnosis / Protocol" (diagnéstico / protocolo) y pulse el
bot6n del tipo de grabacién deseado.

Fig. 51 Directorio "Diagnosis / Protocol" (diagnéstico / protocolo)
El SOPAS Engineering Tool New Project* -] x|
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
Bl|old[e] | d|af a=|w| [~ | O|3[D|3[B] 9|
Project Tree I Device Catalogl Metwark Scan Assistant  Protocal I B
ﬁ, MNew Praject
=l ﬂ DH SB100 (Sensor 1)
D Qverview . . . .
i U Diagnosis Device identification
[5) Device infarmatian
D Error messages/warnings DH SB100 j ISensor 1 Mounting location Idresden
Sensor values
D Check values
uj Configuration Protocol
#- ) Adjustment
w Maintenance Parameter Print | Parameter Preview | PLDF Expork Paramekter |
Sare HEIDI # Diagnaose Prink | Diagnose Preview | PDF Export Diagnose |
Sensor Intelligence.
a Authorized Client a DH SB100 (Sensor 1) & COM10{01 1} 0 online %" synchronized e Download Immediately g
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Al exportar los datos a un archivo pdf, introduzca el nombre de archivo y el lugar de
almacenamiento.

Bl save as PDF file

-2 oEE

|DH_SB100_ParameterPrint

Save |
j Cancel |

Fig. 52 Definir nombre de archivo y lugar de almacenamiento
Save in: I@ Desktop
- Eigene Dateien
3 Arbeitsplatz
Ree 3 MNetzwerkumgebung
Desktop
Eigene Dateien
- S
‘; Filz name:
L EERE  Files of bype: IpDF file (*.pdf)
Ejemplo de un protocolo de parametros

Fig. 53 Protocolo de parametros DUSTHUNTER SB (ejemplo)

Fle View Help

El SOPAS Engineering Tool - Print Preview

Sil=1kd

Jci T | « | » | M |zoom

-

Sensor 1

Dusthunter - Parameter protocol

Type of device: DH SB100
Mounting location: dresden

Device information

Device version

Distance vaol. 400 mm

Factory settings

Scattered light (SL)

Firrmware version 01.03.08

Serial number 09108513 ot e

Ielentity nurriber 00036 d oo

Hardware version 1.1 )
Background light BL)

i cel 0.0000
Installation parameter o 12190 |
Eus adress 1 cel 0.o0zo
Calibration coefficients for calcu- Laser current
lation of concentration co? 0.0000
ce2 0.0000 ccl 30,3000
ol 1.0000 ccl 0.0000
cel 0.0000 Device temperature

. ce2 0.0000
Device parameter ool 100.0000
ccl -275.1500
Factory settings Motor current
Carrection of scattered light an ool 0,0000
Depth of immersion 0.4m cel 2000.0000
Carrection factor depth af immersion ne cel 0.0000
Fesponse time sensor 1.08
Response time diagnosis values 10.05 Power supply
Reference value scattered light 37 cel 0.0000
Reference value background light 2.2V tel 11.0000
cel 0.0000
setting up fonts | |Page 1of1 | | |
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439 Iniciar el régimen de medicion normal
Después de haber introducido/modificado los parametros, hay que ponerse el sistema de
medicion al modo "Medicién". Para ello se cambia al directorio "Maintenance /
Maintenance" (mantenimiento), se desactiva la casilla de verificacion "Maintenance on/
off" (activar/desactivar mantenimiento) en la ventana "Maintenance / Operation"
(mantenimiento / operacion) y se hace clic en el boton "Set State" (establecer estado) (-
fig. 54). Por lo tanto esta finalizada la puesta en funcionamiento estandar.
Fig. 54 Establecer el estado de operacion
Bl s0AS Engginesering Tool Mew Projoect™
Project Edt MOU (SI0X) Communication View Tods Hep
o ) N N O I s 1 = s = s D
[Pt Tima | Davs Catalsg | Mabnerk G Aroetant Marternos | b
B, Pism Progact
= [ ™gu =)
5] CUSTHUNTER Cremrvimm Deevice Tdentificats
# ) Ewagrnd
i Configueation
W L Adpsteert o
= Mantenance
= / Operation
Content Hek | b
SICK &) T Msinbenance onfolf ‘et State
Sensgr Intelhgencs
& Matorzed Chert G MCU (SICK] SG CoMu0 i onine W mychrened ) Downlsad Immedistely =
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4.4 Configurar los modulos de interfaz

441 Informacion general
Para la seleccion y configuracion de los moédulos de interfaz Profibus DP y Ethernet
opcionalmente disponibles hace falta realizar lo siguiente:

» Seleccione el archivo de la unidad "MCU", introduzca la contrasena de nivel 1y ponga
el sistema de medicién al modo "Mantenimiento" (- pag. 47, cap. 4.1.4).

» Seleccione el directorio "Configuration / System Configuration" (configuracion / confi-
guracion del sistema).

En el cuadro "Serial Expansion Module" (médulo de extension en serie) esta indicado el
maédulo de interfaz instalado.

» Configure el médulo de interfaz de acuerdo con las exigencias.

Fig. 55 Directorio "Configuration / System Configuration" (configuracién / configuracion del sistema)

Bl SOPAS Engineering Tool M Project ™

Broject Edit MO (SI0K) Communcabon  View Toos Hep ) _
o]l Dld|@]| =] a[a] sl=] @] ] | D|D|D]|2|B] @]

Prajeee Tk | Curvice Cotalog | Mstwork foam Ausibank  Eyifam Eonfs s | ™
= -
- rﬁdnp-‘:ﬁmr} Device Identificaticn
5] ERFETHURTER Ordrviston
‘i 5 ?:3::.‘1-." F Warand [0 e -] masengiecmen [0
(2] Dmplary Settigs
&l U0 Confguration
) Iree Par amstirs DUSTHUNTER.
Cotput P ametert DUSTHUNTER
L=} W Do
%) Adjmtrant
-~ Mt anat s
2] Margerars
fam 2047
Secord o
S|
bk d # system Time sychronization
SICK ity | Time: 31,03 2005 104733 Fymchennize |
Sonsor Intelligence.

o muthoriced Chert. B mcu (200x) %G COM0 i@ orine P mmctroreed 1) Domrkoad Irmediately

o Para el médulo Profibus DP estéa a disposicion sobre demanda el archivo GSD

y la asignacion de valores de medicion.
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442 Configurar el médulo Ethernet

Asignar una direcciéon IP nueva al médulo Ethernet

Se introduce una direccion IP prefijada por el cliente, cuando la hay en el momento de

pedir el dispositivo. Si no fuera es caso, se introduce la direccion estandar 192.168.0.10.

Para cambiar la direccién, proceda como sigue:

» Seleccione el directorio "Configuration / 10 Configuration / Serial Expansion Module"
(configuracién / configuracion de E/S, médulo de expansion serie).

» En el campo "Ethernet Interface Configuration" (configuracion de la interfaz Ethernet)
configure la configuracion de red deseada y en el campo "Expansion module informa-

tion" (informacién del médulo de extension), haga clic en el botén "Reset module" (res-
tablecer médulo).

Fig. 56 Directorio "Configuration / 10 Configuration / Serial Expansion Module" (configuracién / configuracion de E/S /
modulo de expansion serie).

—=rs]
Eroject Edt MOU (SI0) Communicabion \ew Took Heip
a| Jiale] 2] 4la] af=] #f-|~| | Dla|o|z|3| @]
Project Boe | Guavice Catakog | Suateen Configurn S0 Exprmion Moskie | &
B Mew Praject
= [ Mo i) Expansian moduln infarmation
2] BLETHLATER Cverves
2 ¢l Dagns N o
o e Nueva direccién
ol 110 Confgur aton Rlnat mocdube e iy Buiton i cicked, the B 1t ]
Inpt P wesatere DUSTHLUNTER
Cuitsut P avetend DUETHUMNTER
) Sritm Conepasen Lelrerret terfode Configuaration
L2 Vs D
5 il -\-e.-.-enwm D’l#m| 1 53] - 151
5 L Martenance
e | . Golenay 1 ] ] I o
SICK [
S Infeiligonce
& wuthonsed et [ rouispor) &G comia G onine W menchronaes (3 Cownlsad brmedianaly & |

Asignar una nueva direccion IP con el programa SOPAS ET

» Seleccione la ficha "Network Scan Assistant" (asistente de rastreo de red) y pulse el
boton "Network Configuration" (configuracion de red).

Fig. 57 Ficha "Network Scan Assistant" (asistente de rastreo de red)
B SOPAS Fngincening Tool — New Project® =1o(x)
Promct Bt MOU (SION MATHAK) Commuresnen few Took Heb
2| Uldle 5| 4la al+| o [v] | O|3(0}a]2] 9
Pregees Tres | Dvaa Dl Mook 5w et | a
% Non Pt [ prr— | v o b w | [ —— [
' (Doumawswg W  Jeweiad |
| L
SICK|MAIHAK
Lawryrr mn Psacos birarsyranas | Hebmark Canfgur iten I Pirtncrt fon | J = | jr. I |
& afoiedtoris Jroumorsien B dfiee 5ot oot ) D! luoedatty

» Seleccione el directorio "Internet Protocol / Internet Protocol (IP)", active la casilla de
verificacion "Enable IP Communication" (habilitar comunicacion IP) y pulse el boton
"Add" (agregar).
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Fig. 58

Fig. 59

» Introduzca la nueva direccion IP ajustada en el directorio "Configuration / 10 Configura-

tion / Serial Expansion Module" (configuracién / configuracion de E/S, médulo de
expansion serie) y confirme haciendo clic en "OK" (aceptar).

Introducir una direccion IP (ejemplo)

SICK

Sensor Intelligence.

Internet Protocol (IP)

connections using the Internet Protocol (IP), e.g. via ethernet

E-{J Internet Pratocol

8@ Internet Protocol (IP)
() Profibus

- Serial Port

¥ Enable IP Communication

IP Address configurakion

El Add address x| s
[t0.133.67.153

QK I Cancel | Help |

Delete

Enable al

Disable all

38

Auto IP configuration. .. |

Advanced... |

Network Configuration | MNetwork Scan | QK | Cancel | Help |

I~ Enable AutolP

» En el directorio "Internet Protocol / Internet Protocol IP", haga clic en el boton "Advan-

ced..." (extendido)

» En el cuadro de didlogo "Advanced scan settings" (ajustes de rastreo extendidos) bajo

"Select TC Port(s)", active la casilla de verificacion "Custom" (definido por el usuario).

» Introduzca la direccion de puerto "2111“ y confirme haciendo clic en el botén "OK"

(aceptar) (todos los demas ajustes son ajustes de fabrica como indicado en la fig. 58).

Determinar el puerto TCP

x|

Cola Dialect - ~Select TCP Pork(s)
Scan timeout [ms] 500 7 2111

Optimize scan speed Inever - I 2112

Sopas Hub scan an r [~ Custom I
IhaIF-duplex - I

Restore default values |

Duplex mode

Ok I Cancel Help

@
+1 Sélo active el TCP-Port necesario.
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Fig. 60

» Seleccione la ficha "Network Scan Assistant" (asistente de rastreo de red), haga clic en
el boton "Network Scan" (rastreo de red) y controle si esta indicada la direccion ajus-

tada.

Rastreo de red

x|
Progress Sl C K

The Engineering Toal is scanning Far devices. ..

Sensor Intelligence.

:-g Internst Protocol (IP) " perfect makch Found.

k:& Standard Protocal +* perfect match found.

Skarting scan...
 Found sensor at adress 10.133.87.153:2111

% Found sensaor ab adress 10.133.87.155:2111 {01 1}

# Davice supports Jar upload.
Scan complete,

Metwork ...

Metwork Scan oK I | Cancel i Help

IMPORTANTE:

Durante la comunicacion a través de Ethernet pueden presentarse fallos en

la transmisién de datos, que no tienen su origen en el sistema de medicion.

» Sise transmiten los valores de medicion Gnicamente por Ethernet y si se
utiliza Gnicamente el Ethernet para controlar los procesos, puede ser que
bajo ciertas circunstancias se presenten fallos durante el
funcionamiento de la instalacion, por los que no es responsable el
fabricante del DUSTHUNTER SB50/SB100.

Si se aumenta el valor en el campo "Scantimeout" (timeout de rastreo) de

500 ms a 3000 ms se pueden reducir los problemas de comunicacion.
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4.5

451

Fig. 61

Manejo/configuracion con la opcion: pantalla LCD

Informaciones generales acerca del uso

La visualizacién e interfaz de usuario de la pantalla LCD contiene los elementos
funcionales representados en fig. 61. En la barra de estado esta indicado el respectivo
estado de operacion (mantenimiento, control de funcionamiento)

Barra de estado
Diodos luminosos de
o, estado
Visualizacion
Funciones actuales
de teclas
Teclas de mando

Funciones de teclas

La respectiva funcion depende del menl actualmente seleccionado. Sélo esta disponible
la funcion indicada por encima de una tecla.

Tecla Funcion

Diag Visualizacién de informaciones de diagndstico (avisos y errores durante el inicio a partir
del mend principal, informaciones de sensores durante el inicio a partir del men( de
diagnostico—» pég. 70, fig. 62)

Back Ir al men( de orden superior

Flecha 1 Desplazar hacia arriba

Flecha U Desplazar hacia abajo

Enter Ejecucion de la accion seleccionada con la tecla de flecha (cambio a un submend,
confirmacion del pardmetro seleccionado durante la configuracion)

Start Inicia una accién

Save Guarda un parametro modificado

Meas Cambio entre visualizacion de texto / de grafico

Visualizacién de ajuste de contraste (después de 2,5 seg.)
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~
452 Estructura de menus
Fig. 62 Estructura de mends de la pantalla LCD
{1) DH SB100 DH SB100
° Operating Mode 1/0 (MCU) Operating Mode
o 1 Set Maintenance 1 Operating mode 1 Set Operation
o 2 Adjustment 1)
| 3 1/O Diagnosis
© 4 110 Parameter
fio/mode fio/ fio/mode
| 11 ! | | 11 L] | T 1 1 [Enter
Adjustment AO Live Values I/ Parameter
| 1 Start Check cycle 1 AOT: 7.01mA 1 AO Parameter
2 AO2: 7.02mA 2 NPaameter )
» » 3 MCU Variant
DH SB100
1i0 (MCU [iolad] fio/diag/ao /io/param
" 1owcy o 1 o s e EnEw 7 O W
2 DHSB100 2 Adjustment
3 1/0 Diagnosis
4 /0 Parameter DH 5100 DHSB100
; ol /0 Diagnosis Al Live Values
0
1 Analog output 1 Alt:0.00mA
| 1! | | 1 1 3 [ent 2 Anclogmpt 5 A2000mA
3 Device Info
fio/diag [io/diag/ai
[ 1 1 ! | [ 1 1!
DH SB100
Device Info
1 Location
2 Karsdorf
B 3 SN:08378651
4 Firmware:
5 1044
fiofinfo
| 1 11|
DH 8100 DH SB100
Sensor 1 Operating Mode Sensor 1 Operating Mode
1 Operating Mode B 1 et Mai 1 Operating Mode 1 Set Operation
o |2 Parameter e 2 Parameter
= 3 Diagnosis "1 3 Diagnosis } 1)
4 Device Info 4 Device Info
/Sensor/1 /sensor/1/mode /sensor/1 /sensor/1/mode
| 1 1 1 JeEnt] | 1 1 1 [enter | 11! ] | 1 1 1 [eEnter
DH SB100
Diagnosis Parameter
1 Contam. 0.0 % 1 o2
2 Span7070.2% 2 oot 3)
3 Zero point 0.18 % =
4 Back light 0.134 V
B 5 15 horasat v S e
6 LD_125mA
7 GLSL0.02V
8 Temp30°C /sensor/1/param
/sensor/1/diag [ Back |
| 1] ! |
DH SB100
Device Info . L.
p— 1):  como en el estado de operacion
R o 2): —pag.70,cap.4.53.1
4 Fimvare 3): -pag.72,cap.4.53.2
5 010308
/sensor/1/info
| 1] ! |
453 Configuracion
4531 MCU

Salidas/entradas analégicas

» Ponga la MCU al modo "Mantenimiento" y seleccione el submenu "lI/O Parameter"

(parametros de E/S).

» Seleccione el parametro a ajustar e introduzca la contrasena prefijada "1234" con las
teclas "' (desplazandose de 0 a 9) y/o "=" (moviendo el cursor hacia la derecha).

» Ajuste el valor deseado con las teclas "*" y/o ">"y grabelo con "Save" (guardar) en el

dispositivo.
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Fig. 63 Estructura de menus para la configuracién de parametros Entradas/salidas analdgicas y
ajuste de la variante MCU
Limit low Limit low Limit low
000000 mg/m?* Password 0000.00 mgim®
= = 00X ]
Jio/para/ao/1/!i! io/para/ao/1/it Jio/para/ao/1/i!
[ 1 ] = | [ 1 ] =] [ 1 ] = |
Limit high Limit high Limit high
0020.00 mg/m?® Password 0050.00 mim®
XXXX
AO Parameter AO1 Parameter Tolparalao /1 Tolparalaol 1/ Tiolparalao/ /1!
1 01 P Tt CARNEIEN EAEEEIEN  EHEEENED
2 AO2 Parameter - 2 Limit high
3 Live Zero
4 Measured vaue
fiolparalao /lolparalaol1 Live Zero
| 1 1 1] | 1 ] 1] omA
r 2mA
4mA
Jiolpara/ao/1/lz
[ 1] = |
Measured value
ConcSL
| CONON
st
ot used
Jio/para/ao/1/src
[ 1 ] = |
Limit low Limit low Limit low
000000 °C Password 05000 °C
> > XXX >
IO Parameter Al Parameter Al Parameter Tolparajail /1l Tolparaail 11l Tolparalai/ il
1 AO Parameter 1 At Parameter -t 1 Limitlow EEI [ 1 ] = | [ 1 ] = | d] [ 1] -]
2 Al Parameter B-{ 2 Ai2 Parameter 2 Limit high
3 MCU Variant
[io/param fio/para/ao fio/paralail1 Limit high Limit high Limit high
[ 1 ] 1] I W E [ 1 0 1 JEnte]
0000.00 °C Password 020000 °C
— XXXX —
Jiolparalail1/li! io/paraail1/!i! fio/paralail1/lil
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] =]
Limit low Limit low Limit low
000000 mbar Password 0850.00 mbar
o XXXX
A2 Pgrameter fiolparalai/2/ii! fiolparalail2/iit Jiolparalai/2/ii
1 Limitlow [Back] 1 J = Jsave] [Back] § [ = | saw] (Back] 1 [ = Jsav]
2 limit high
Maintenance
MCU Vi
Eﬂgg; ,;m:: Tiolparalail2 Limit high Limit high Limit high
atf
» Dusthunter S L1 1L 0000.00 mbar Password 1200.00 mbar
Dusthunter T o | XXXX |
Dusthunter C
Unlimited
Jiolparalvar Jio/paraail2/li! lio/paraail2/li! fio/para/ail2/li!
[ W N ET CAEEEIEN EASEEIEn  (EAEEEIED

Ajuste de la variante MCU

Para un ajuste posterior de la MCU a la unidad de transmision/recepciéon a conectar del
DUSTHUNTER SB50 6 SB100 (- pag. 52, cap. 4.3.1) debe realizarse lo siguiente:

» Ponga la MCU al modo "Mantenimiento", seleccione el submenud "MCU Variant"

(variante de MCU) y seleccione el tipo "DUSTHUNTER S".

» Introduzca la contrasena predefinida y acepte el tipo con "Save" (guardar).
Las demas opciones no tienen importancia.
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4532

Fig. 64

Unidad de transmisién/recepcion
Para introducir los coeficientes de regresion debe realizarse lo siguiente:
» Ponga la unidad de transmision/recepcion al modo "Mantenimiento" y seleccione el

submenu "Parameter" (parametro).
» Seleccione el parametro a ajustar y introduzca la contraseia predefinida "1234".
» Ajuste el coeficiente calculado (- pag. 59, cap. 4.3.7) con las teclas "*" y/o "-"y grabelo

con "Save" (guardar) en el dispositivo.

Introducir los coeficientes de regresion

Parameter Parameter Parameter
000.000 Password 01130,
’ ’ XXXX ’
Isensor/1/param/1 [sensor/1/param/1 [sensor/1/param/1
[ 1 ] = ] [ 1 ] = | [ 1 ] = |
Maintenance
Parameter Parameter Parameter Parameter
1 cc2
2 ol p| 001000 Password 000.560.
3 cc0 XXXX
[sensor/1/param [sensor/1/param/2 /Sensor/1/param/2 /sensor/1/param/2
[Back] T § ¥ JEnter] [Back] 1 § — JSave] [Back] 1 § — [ save] [Back] & § — [ save]
Maintenance Maintenance Maintenance
Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -06.780
" XXXX »
/sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3

[Back| 1 | = | save] [Back] 1 | = [ savel [Back| 1 J = Jsawe]
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454 Modificar los ajustes de visualizacion con SOPAS ET

Para modificar los ajustes de fabrica, seleccione el archivo de la unidad "MCU" en la
ventana "Project Tree" (arbol del proyecto), introduzca la contraseia de nivel 1y seleccione
el directorio "Configuration / Display Settings" (configuracion / ajustes de visualizacion).

Fig. 65 Directorio "Configuration / Display Settings" (configuracion / ajustes de visualizacion)

B SOPAS Cngineering Tool  Mew Project® T
Broject Edt MCU (S109) Commurcaton Vew Took el
ol Jde| u| ala] e« o |»] | O|9|D|a|a] @

Praect Tras | Doavics Caksiog | Hesbveark: Scan Assctant | yutem Confuration  Deslay Ssttrgs | =
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2l BLETHUNTER Gverview
3 frra = L R I T
[ Depiar Sartingd
L 100 Coanfiyu stiom .
&) Engast Par amestirs DUSTHUMTER Commmean Disphay Selthss
o Chitpu Fararatsns DLETHUNTIR
2 Syitem Corfigur stien Drplay lguage  |troind » Deiplary Lt Syalem rrrrﬂr—j

2] Vkss Duvpirg
# ) Aduntrerd
= Msrtensncs

) Msresnce harview Soreen Setlings

Bl [tonsert =] vk [viher =]  Useaoecsng T Rkl e Eangs hgh 200

Bar 3 [fensors =] vk [iske? =] UsesOkaing [T Rangeiew [ Rangs high 200

Bar 3 [rict tnos =] vshee [rctied =] e aDssing B Raegekis 10 = g g 1050

Bard [t tnsc =] bk [rict e =] U ASpaing B Rangelos T Bangs high | T

Bar s [t e =] vk [othes ] UseAOKEing o Rangeion -A Fangs hgh [

Barg [Mot oot =] Ve ot e =] UmsOwsg B Begeiks T mangs e | T

Do [MotLnes =] vk [ct nee =] UseaOkaing B Raegslew [ ctoo Bangetigh | tooo

Bl [fiot Lsed »]  wshee [Mctised v]  UmAOmeing F Ragelow b0 Eange hgh 1000

Mpasured Vlun Description

Thasthunter %

Wl L= reet imsd

Wit 2 = Corcoriy atian .6
—— = Wallot 1= it utad

o | ¥ 11| Yok 8= e e
Wk & = not ined
s Ic K Wl T o Sepliaied Light
Wl B = 1l ket
Sansor hivlelligencs
& Muthorusd Chent [ MCU (SI0K) % COMI0 i onine W myrcheonied 1) Desmiosd Inmadiately f* |
Ventana Campo de entrada Significado
""Common Display "Display Language™ |Idioma de la pantalla LCD
Settings" (ajustes en | (idioma en pantalla)
general) "Display Unit System™ | Sistema de unidades utilizado en la pantalla
(sistema de unidades
en pantalla)

""Overview Screen Barras1a8 Direccion de sensor para la primera barra de valores de medicion en el grafico
Settings™ "Value™ (valor) indice del valor de medicion para la respectiva barra del grafico
(informacion general |- —— . - — _
de los ajustes de Use AO scaling Si esta casilla de verificacion esta marcada, se escala la barra de valores de
pantalla) (utilizar escalada de medicion como la salida analdgica perteneciente. Si esta casilla de

salidas analdgicas) verificacion no esta marcada, se deben definir los valores limite por separado

""Range low" (rango Valores para la escalada separada de la barra de valores de medicion
inferior) independientemente de la salida analdgica

""Range High" (rango
superior)
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"Measured Value Descripcion" (descripcion de los valores de medicion)

Valor de medicion MCU Valor de medicion unidad de transmision/recepcion
Valor de medicion 1 no asignado

Valor de medicion 2 Concentracion (SL)

Valor de medicion 3 no asignado

Valor de medicion 4 no asignado

Valor de medicion 5 no asignado

Valor de medicion 6 no asignado

Valor de medicion 7 Luz difundida

Valor de medicion 8 no asignado
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DUSTHUNTER SB

5 Mantenimiento

Generalidades

Mantenimiento de la unidad de transmision/recepcion
Mantenimiento de la alimentacion del aire de purga
Puesta fuera de funcionamiento
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5.1 Generalidades

Los trabajos de mantenimiento a realizar se limitan a los trabajos de limpieza y el

aseguramiento del funcionamiento de la alimentacioén del aire de purga.

Antes de realizar los trabajos de mantenimiento, ponga el sistema de medicion al modo

"Mantenimiento" siguiendo los siguientes pasos.

» Conecte el sistema de medicién a través del cable USB con el laptop/ordenador e inicie
el programa SOPAS ET.

» Haga clic en el boton "Network Scan" (rastreo de red), en la ficha "Network Scan Assis-
tant" (asistente de rastreo de red), seleccione el archivo de dispositivo "MCU“ en la
ficha "Network Scan Assistent / Device Catalog" (asistente de rastreo de red / catalogo
de dispositivos" y arrastrelo a la ventana "Project Tree" (arbol del proyecto) (- pag. 44,
cap. 4.1.3).

» Cambie al directorio "Maintenance / Maintenance" (mantenimiento), active la casilla de
verificacion "Maintenance on/off" (activar/desactivar mantenimiento) en la ventana
"Maintenance / Operation" y haga clic en el boton "Set State" (establecer estado) (- fig.
66).

» Introduzca la contrasefa de nivel 1 (- pag. 47, cap. 4.1.4).

Fig. 66 Establecer el modo "Maintenance" (mantenimiento)

R e M g 0 R —— - o]

[ Broject Edt MOU (SI0K) Communication View Tock Hep

B Y B S I =1 =1 e =1 = Y

[Faject Tiee | Devics Cataiog | Metwors: Seon Assistare. Mantenance |

. ,Gl‘:;ljlllill:[]
W CAETEINTER O iy Device Identification
L g

¥ ) Confiprstion
i

() Adpsmert l Ve - Mexrding Locatien [7103

id Mantenance

n

Maintenance |/ Operation

Contaat Helo | A4

SICK 2 ¥ martenangs onjoll ot S2atn

Sensor Intelligencs

| & Mttesricnd Chort [ MOU(RIOK) R COMID i) orie W syrchroniied 0 Derdond Jamadintaly = |

AVISO:
A Al realizar cualquier trabajo deben observarse las disposiciones de seguridad
pertinentes asi como las instrucciones de seguridad (- pag. 10, cap. 1.3).

Después de haber finalizado los trabajos, vuelva al régimen de medicién (desactive la
casilla de verificacion "Maintenance on/off" (activar/desactivar mantenimiento) en la
ventana "Maintenance / Operation" y haga clic en el boton "Set State" (establecer estado)).

° e Durante el "Mantenimiento" no se realiza ningun ciclo de control

automatico.

e En la salida analégica se emite el valor ajustado para el "Mantenimiento"
(- pég. 55, cap. 4.3.4). Esto también vale, cuando hay un fallo (sefalizacion
en la salida de relé).

® En caso de falta de corriente se restablece el modo "Mantenimiento". En
este caso, el sistema de medicién vuelve automaticamente al modo de
"Medicion" después de conectarse otra vez la corriente eléctrica.
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Intervalos de mantenimiento

Es de incumbencia del explotador de la instalaciéon de determinar los intervalos de
mantenimiento. Los intervalos dependen de los parametros de funcionamiento tales como
contenido y estado del polvo, temperatura del gas, modo de funcionamiento de la
instalacion y condiciones ambientales. Por esto podemos proporcionar aqui Unicamente
recomendaciones de caracter general. Por regla general, los intervalos de mantenimiento
son de aprox. 4 semanas durante el tiempo inicial y dependiendo de las condiciones en
vigor, pueden prolongarse hasta incluso un ano. El explotador de la instalacion debe
documentar en un manual de mantenimiento los respectivos trabajos a realizar y su
ejecucion.

Contrato de mantenimiento

Los trabajos de mantenimiento por turnos puede realizar el explotador de la instalacion.
Con estos trabajos sélo se puede encargar personal cualificado como descrito en el
capitulo 1. Si lo desea, también puede encargar al servicio técnico de SICK o uno de sus
distribuidores autorizados para que realicen los trabajos de mantenimiento. En la medida
de los posible, los especialistas realizan la reparacion en el lugar de instalacion.

Medios auxiliares requeridos

® Pincel, pano de limpieza, bastoncillos de algodon,

® agua,

e filtro de aire de recambio, antefiltro (para la aspiracion)
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5.2

Fig. 67

Mantenimiento de la unidad de transmision/recepcion

IMPORTANTE:
» Al realizar los trabajos de mantenimiento, no dane partes del dispositivo.
» No interrumpa la alimentacién del aire de purga.

@ -

Se debe limpiar en intervalos constantes la unidad de transmision/recepcion por fuera.
Posibles residuos se eliminan con agua o mecanicamente con los medios auxiliares
apropiados.

Se limpian las superficies limite opticas al reconocer residuos o cuando se alcancen los
valores limite de contaminacion en el DUSTHUNTER SB100 (20 % para aviso, 30 % para
fallo).

DUSTHUNTER SB50

» Suelte los tornillos moleteados y mueva la unidad electrénica (1) hacia un lado (-
pag. 79, fig. 68).

» Unidad 6ptica de transmision (3). Limpie la unidad 6ptica de recepcion (4) y el instru-
mento optico del receptor de control (5) con cuidado, utilizando un pafio para instru-
mentos Opticos / bastoncillos de algodoén (- pég. 79, fig. 68).

» Retroceda la unidad electrénica a su posicion original e inmovilicela con los tornillos
moleteados.

DUSTHUNTER SB100

» Suelte los tornillos moleteados y mueva la unidad electrénica hacia un lado.

» En el programa SOPAS ET, seleccione el directorio "Adjustment / Manual adjustment /
Motor control" (ajuste / ajuste manual / control del motor) y haga clic en el botén "Move
to control position" (mover a posicion de control). El soporte del instrumento éptico (2)
se mueve entonces a la posicion de referencia, de modo que estén accesibles todas las
superficies opticas.

Directorio "Adjustment / Manual adjustment / Motor control" (ajuste / ajuste manual / control del motor)

Bl SOPAS Engineering Tool  New Project™ S [=1F3

Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
Blold|e| ]| a|a| g|s| | [a] | O|9(D[3|B] 9|

Project Tree | Device Catalog I Network Scan Assistant  Mataor control | %
b Mew Project
£ DHSB100 (Sensor 1)

D Overview
“.j Diagnasis . 3 i
- Configuration Device identification
E| L:] Adjustment
E---’.LJ Manual adjustment — . .
D Pracess contral (temparary) DH SB100 d ISens-:ur 1 Mounting location dresden
L. |2] Filter check
E}--:L_:] Maintenance Motor control
o [£) Mainkenance
J  Measurement position ' Control position
Context Help I F 4 Move ko measuring paosition Move to control position
Sensor Intelligence.
8 Authorized Client DH5B100 [Sensor 1) & cOM10401 1} O online % synchronizad ﬁ) Download Immediately a
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» Unidad éptica de transmision (3). Limpie la unidad éptica de recepcion (4) y el instru-
mento Optico del receptor de control (5) y el filtro de atenuacion (6) con cuidado, utili-
zando un paio para instrumentos épticos / bastoncillos de algodén.

» Retroceda el soporte del instrumento 6ptico (2), haciendo clic en el botén "Move to
measuring position" (Mover a posicién de medicién) para retrocederlo a la posicién de
medicion.

» Retroceda la unidad electrénica a su posicion original e inmovilicela con los tornillos
moleteados.

Fig. 68 Limpieza de las superficies limite 6pticas (soporte del instrumento 6ptico (2) sélo en el DUSTHUNTERS SB100)

"DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany 79



Mantenimiento

» Active un ciclo de control (en la ventana "Project Tree" (arbol de proyecto), seleccione el
directorio "Adjustment / Function Check - Manual" (ajuste /control de funcionamiento -
manual) y haga clic en el boton "Start Manual Function Check" (iniciar control de funcio-
namiento manual)).

» En laficha "Network Scan Assistant" (asistente de rastreo de red), seleccione el archivo
"DH SB100" y arrastrelo a la ventana "Project Tree" (arbol del proyecto).

» Abra el subdirectorio "Diagnosis / Check Values" (diagnéstico / valores de control) y
controle el grado de contaminacion.

Fig. 69 Subdirectorio "Diagnosis / Check Values" (diagnéstico / valores de control)
El SOPAS Engineering Tool  New Project® - 0] x|
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
Bl d[a(a| s| 3[a| a|=|w| || | O[8|D[3[B] 9
Project Tree I Device Catalog | Network Scan Assistant  Check values I %
5 Mew Project .. . c =
- [) DHSB100 (Sensor 1) Device identification =
[5] overview
= Diagnosis T — ; . IT
D Device infarmation DH SB100 J IS.ns:ur 1 Mounting location dresden
- D Error messages/warnings
-[2] Pratocal
5] Sensor values Measurement of contamination
U Configuration
: U,_j Adijustment Contamination scattered light I 0 %
u-j Maintenance
Contamination background light I 0 %
Conkamination I 0 %
Check values
Zera paoink I 0.171 %
Context Help | 2
Span 70% I 69,991 | 9%
SICK e |
Sensor Intelligence. ]
a Authorized Client a DH SB100 (Sensor 1) S COM10 {01 1} Q online %" synchronized Q Download Immediately a

» Si el valor se encuentra dentro del rango admisible, reanude el régimen de medicion
(- pég. 64, cap. 4.3.9); caso contrario, repita la limpieza.

® Si el grado de contaminacion no baja por debajo del valor para aviso (20 %), a
"'1 pesar de haber realizado varias limpiezas, probablemente hay un defecto en el
dispositivo.

— Pongase en contacto con el servicio técnico de SICK.
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5.3 Mantenimiento de la alimentacion del aire de purga

Trabajos de mantenimiento a realizar son:

® Inspeccion de la alimentacién del aire de purga completa
e Limpieza de la caja de filtro

® Sinecesario, cambiar el inserto filtrante.

Acumulacion de polvo y desgaste del inserto filtrante dependen del grado de
contaminacién del aire ambiente aspirado. Por esto no se pueden fijar intervalos
concretos para realizar estos trabajos. Recomendamos, inspeccione la alimentacion del
aire de purga después de la puesta en funcionamiento en intervalos mas cortos (aprox. 2
semanas) y después optimice los intervalos de mantenimiento con un tiempo de servicio
mas prolongado.

IMPORTANTE:

Un mantenimiento irregular e insuficiente de la alimentacion del aire de purga

puede provocar la falla y por lo tanto, la destruccion de la unidad de

transmision/recepcion.

» Esimprescindible garantizar la alimentacion del aire de purga, cuando esta
instalada la unidad de transmision/recepcion en el conducto.

» Al cambiar una manguera de aire de purga defectuosa, desmonte antes la
unidad de transmision/recepcion (- pag. 84, cap. 5.4).

@ =

Inspeccion

» Controle en intervalos regulares si el ventilador produce ruidos; ruidos mas fuertes son
un indicio de una posible falla del ventilador.

» Controle todas las mangueras si tienen asiento firme o si presentan danos.

» Controle el inserto filtrante si esta sucio.

» Cambie el inserto filtrante cuando:
- esvisible un fuerte ensuciamiento (depésito en la superficie del filtro)

- el volumen del aire de purga ha reducido considerablemente en relacion al funcio-
namiento con un nuevo filtro.

° Para limpiar la caja de filtro o cambiar el inserto filtrante, no hace falta
+1 desactivar la alimentacion del aire de purga, es decir, los componentes
pueden quedar en el conducto.
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53.1 Unidad de control con alimentacion del aire de purga integrada

Limpiar o cambiar el inserto filtrante

Abra la puerta de la unidad de conexion con la llave perteneciente

Abra la cinta de sujecion en la salida del filtro (1) y retire el filtro de la tubuladura (2)
Retire la caja de filtro.

Gire la tapa de la caja de filtro en sentido de flecha "OPEN“ y saque la tapa

Retire el inserto filtrante y cdmbielo por un inserto nuevo

Limpie por dentro la caja de filtro y la tapa de la misma con un pano y pincel.

vVvyvYyyvyyvyy

' IMPORTANTE:

4 » Para la limpieza con agua, sélo utilice un pano con agua. A
continuacion, seque bien las piezas.

» Coloque un inserto filtrante nuevo.
Pieza de recambio: inserto filtrante C1140, n° de pedido 7047560

» Ponga la tapa de la caja de filtro y girela en sentido opuesto a la flecha hasta que se
escuche que enclava.

» Monte nuevamente la caja de filtro en la unidad de conexién.

Fig. 70 Cambio del inserto filtrante en unidad de control con alimentacién del aire de purga

Cinta de sujecion

Caja de filtro

Tapa de la caja de filtro

Manguera de aspiracion
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53.2

Fig. 71

Opcion: unidad de aire de purga externa

IMPORTANTE:
Lo mas tardar se debe realizar el mantenimiento de la unidad de aire de

@ -

purga, cuando conmuta el monitor de baja presion en la salida del filtro (- fig.
71).

Cambiar el inserto filtrante
» Prepare el nuevo inserto filtrante (2).
» Saque la manguera de aire de purga (7) en la salida del filtro después de soltar la abra-

zadera (6) y fijela en un lugar limpio.

' IMPORTANTE:

® » Deposite el extremo de la manguera de modo, que no se puedan
aspirar particulas extranas (peligro de averia del ventilador), jpero no
ciérrela! Durante este tiempo llega aire de purga no filtrada a la
tubuladura de aire de purga.

Retire el polvo mas grueso desde fuera de la caja de filtro (1).

Desbloquee la tapa de la caja de filtro (3), presionando los dos encajes a presion (4) y
retirela

Retire el inserto filtrante (2) girando y tirdndolo en sentido opuesto a las agujas del
reloj.
Limpie por dentro la caja de filtro y la tapa de la misma con un pano y pincel.

' IMPORTANTE:
® Para la limpieza con agua, sélo utilice un pano con agua. A continuacion,
seque bien las piezas.

Coloque el nuevo inserto filtrante girando y tirandolo en sentido de las agujas del reloj.
Pieza de recambio: inserto filtrante elemento Micro-Top C11 100, n° de pedido
5306091

Coloque la tapa de la caja de filtro y deje enclavar los encajes a presion, observando al
mismo tiempo la orientacion respecto a la caja.

Fije otra vez la manguera de aire de purga en la salida del filtro con una abrazadera.

Cambio del inserto filtrante

9 1 2 3 4

= i (3

L |~
1 Cajadefiltro 6 Abrazadera
6 5 2 Inserto filtrante 7 Manguera de aire de purga
L 3 Tapade lacajadefiltro 8 Abrazadera
4 Encaje a presion 9 Monitor de baja presion
8 7 5 Tubuladura de aspiracion del aire
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5.4

Puesta fuera de funcionamiento

Se debe poner fuera de funcionamiento el sistema de medicion:

inmediatamente cuando falla la alimentacion del aire de purga
cuando se para la instalacion durante mas tiempo (a partir de aprox. 1 semana).

IMPORTANTE:
Desconectar ni interrumpir jamas la alimentacion del aire de purga,

@ -

cuando la unidad de transmision/recepcion esta instalada en el conducto.

Trabajos a realizar

| g

vvyyy

Suelte el cable de conexion a la MCU

Desmonte la unidad de transmisién/recepcion del conducto
Cierre la brida con tubo con un tapén ciego

Desconecte la alimentacion del aire de purga

Suelte las cintas de sujecion para mangueras y retire la manguera de aire de purga de
la tubuladura, proteja los extremos de mangueras contra una penetracion de sucie-
dady agua

Separe la unidad de control de la tension de alimentacion.

AVISO:
A » Al realizar el desmontaje, tenga en cuenta las normas de seguridad

correspondientes y las instrucciones de seguridad que figuran en el
capitulo 1.

» El desmontaje del sistema de medicién en maquinaria potencialmente
peligrosa (gases calientes o corrosivos, alta presion interna del
conducto) Unicamente se pueden llevar a cabo cuando la maquinaria
esta parada.

» Tome las medidas de proteccion apropiadas contra posibles peligros
locales o eminentes de la planta.

» Aquellos interruptores, que por motivos de seguridad no se deben
conectar, estan protegidos con un letrero de aviso y bloqueos de
conexion.

Almacenamiento

>
>

>

Deposite los componentes del dispositivo en un lugar limpio y seco.

Proteja los conectores enchufables de los cables de conexion con medios apropiados
contra la suciedad y humedad.

Proteja la manguera de aire de purga para que no pueda penetrar suciedad ni hume-
dad.
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DUSTHUNTER SB

6 Fallos de funcionamiento

Generalidades
Unidad de transmision/recepcion
Unidad de control
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6.1 Generalidades

Los avisos 0 mensajes de fallos se emiten de la siguiente manera:
e Enla MCU conmuta el respectivo relé (- péag. 39, fig. 25).

e En la pantalla LCD de la MCU se indica en la barra de estado (- pag. 69, cap. 4.5.1)
"Maintenance requ." (se requiere mantenimiento) o bien "Failure" (fallo). Ademas se
enciende el respectivo diodo luminoso ("MAINTENANCE REQUEST" en caso de aviso,
"FAILURE" en caso de fallo).

Después de pulsar la tecla "Diag" se indican en el men( "Diagnosis" (diagnéstico) las

posibles causas como informacion resumida, después de haber seleccionado el corres-
pondiente dispositivo ("MCU" o "DH SB50/DH SB100").

Fig. 72 Indicacion en la pantalla LCD

Dingnoss D Disrgnosis
DA — - e
PR ———— 3 mwrce e .
La = No'stal . s .
e e By e Indicacion del aviso o fallo actual
Fagm |
Drargnoza
i E=n -
| 1 = .
IsareonatahE
e 1 1 Jeme

Las informaciones detalladas acerca del estado actual del dispositivo proporciona el
directorio "Diagnosis / Errors / Warnings" (diagnostico / mensajes de error / avisos). Para
la indicacion hace falta conectar el sistema de medicion con el programa SOPAS ET e
iniciar el archivo de dispositivo "DH SB50", "DH SB100" o "MCU" (- pég. 44, cap. 4.1.3 y
cap.4.1.4).

El significado de cada uno de los mensajes esta descrito mas detalladamente en un
cuadro separado, cuando se mueve el puntero del ratén a la respectiva indicacion.
Haciendo clic en la indicacion aparece bajo "Help" (ayuda) una descripcion de las posibles
causas y su eliminacion (» pag. 87, fig. 73, » pag. 88, fig. 74).

Se emiten los mensajes de aviso, cuando se alcanzan o sobrepasan los limites definidos
internamente para cada funcion/componente del dispositivo, que pueden provocar valores
de medicion erréneos o un fallo en breve del sistema de medicién.

° Sin embargo, los mensajes de avisos todavia no significan un funcionamiento
+1 erréneo del sistema de medicion. En la salida analégica continta
emitiéndose el valor de medicion actual.

Para una descripcion detallada de los mensajes y las posibilidades de

[
"'1"‘ eliminacion, véase el Manual de servicio.
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6.2 Unidad de transmision/recepcion
Fallos de funcionamiento
Sintoma Posible causa Medida a tomar
Los diodos luminosos | e Falta tension de alimentacion » Comprobar el conector
delaunidadde ~|e Cable de conexion no esta embornado correc-|  enchufable y el cable.
transmision/recepcion|  tamente o tiene defecto » Pongase en contacto conel
no se encienden o Conector enchufable tiene defecto servicio técnico de SICK.
Mensajes de aviso y de fallo en el programa SOPAS ET
Fig. 73 Directorio "Diagnosis / Errors / Wamnings' (diagnéstico / mensajes de fallo / avisos)
B s0PAS Engineering Tool New Project® =0 x
| Brogect Edt OH5B100 (Sensor 1) Communicabon View Tools Help
o] uL|e] x| 8|a] al=]| =] |~| | O|3|0|32|3] 8]
Project Tres | Device Catalog | Nebwark Scan Basistant  £rre metsagesimamings | o
= Mew P
= E-; nn:rlrlnn [Srrmar 1) Device identification
=] Dhbreien
M7 B s it s =] = Martinglocaton [
=] Prokoesl
] Serricn wahes [rror
) ek vt
. iy Erroe sshecon: [ans =
4 EEPROM o Chedizum parsmeter o Werpon Daramesler I Chedisum factory settings
I Wergon Factony gettings o Fiber mesburement threshold waloe (0 Span test 4 Montor sonal
I Contamnaion o Creerflow medhored value o Creerflow coratant kght
i Detection of Fimal position
Reset ol saved oo
Warmings
Warrings selection: |Acdud =
Cantsat bieko | *£
e —— 1 3 Relerencs vae J  Condmmnuation 3 Doed ik fchiny s mmeker
| Resat of shved wimings |
e I]_‘
!i:muww @ osei00 (Sensor 1) Ro COMIO{01 1} i onlre W pmctronced 1) Download Immedistel = |
Descripcion Indicacion

Hay la posibilidad de eliminar en el lugar de instalacion los fallos relacionados a
continuacion.

Mensaje Significado Posible causa Medida a tomar
""Contamination™ La intensidad de recepcion |e Residuos en las super-|» Limpiar las superficies limite opticas (- pag. 78,
(contaminacidn) (s6lo en | actual se encuentra por ficies limite dpticas cap.5.2).
DUSTHUNTER SB100) | debajo del valor limite o Airede purganolim- | » Comprobar elfiltro de aire de purga (- pag. 81, cap.

admisible (- pag. 90, cap. pio 5.3)

7.1) » Pdngase en contacto con el servicio técnico de SICK
"Span test" Desviacion del valor Cambios bruscos de las | » Repetir el ciclo de control.
(verificacion de nominal superiora+2 % | condiciones de medicion | » Péngase en contacto con el servicio técnico de
margenes de valores) durante la determinacién|  SICK.

de los valores de control

""Overflow constant Sefial de luz constante Parte de luz extrafia » Reducir la incidencia de luz extrafia (seleccionar un
light™ (sobremodulacion | > 3 5V:osvaloresde | demasiado alta otro lugar de instalacion, proteccion contra radia-
luz constante) medicién no son vélidos cion solar, ..).
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6.3 Unidad de control
Fallos de funcionamiento
Sintoma Posible causa Medida a tomar
""No display on the LCD™ (no | e Falta tension de alimentacion | » Comprobar la alimentacion eléctrica.
hay indicacion en lapantalla |e Fusible defectuoso » Pongase en contacto con el servicio téc-
LCD) (opcion para nico de SICK.
DUSTHUNTER SB50)
Mensajes de aviso y de fallo en el programa SOPAS ET
Fig. 74 Directorio "Diagnosis / Errors / Warnings" (diagndstico / mensajes de fallo / avisos)
B2 S0PAS Engineering Tool  Mew Project® o] x|
Broject Edt MOU (Dresden) Communcason Wiew Tooks Help
plojdig] 5| d|a] al=|»| |~]| | O|a|D|a|3] @
Project Tree | Device Catmiog | Metmork Sran Assatant  Ermor Messages | Wrmings | &
B Maw Projpact
= [ CU([Dresden) Dervice Idenlification
_] DUETHLMTER Overview
T e i e e s [
= Probzed
|2l DU THUNTER Dusgroan Sy lem STatus MCL
+- [ Configuration
Sl‘f‘-‘:‘m J Operation & Mafunchan b Marbenarce Request ) Marbenance 3 Function Check
Configuration Errors
= &0 conhgurabon o Al panfigurstion o D0 configuration o D configurbon
& Sarmer conhgursben b Tarisl Evmansion madule B EMCEED card o Variank comhgurakion srror
MCL Errors |/ Warnings
It EEPRDM grrie o Flash mersdy grive o Tupply vallegy i
1D renge s i T30 e e ereor ' Fadtory sektiegs
Contast rsl o 3 MMEIED Bicsts sver 1 NG enear fourd PraREr I Ll e |
r - — — — — 7
| | o Testmesde erablod 3 MO AR s
e _
immﬂ ) macu (Dresden) 'S CoMI0 i ondne W syncvonized ) Downlosd Immedistely = |
Descripcion Indicacion

Hay la posibilidad de eliminar en el lugar de instalacion los fallos relacionados a

continuacion.

Mensaje

Significado Posible causa

Medida a tomar

Al configuration™
(configuracion de
entradas analégicas)

No hay coincidencia entre el nimero
de entradas analdgicas y el nimero
de mddulos opcionales.

o Los parametros de entra-
das analégicas no estan
configurados

Error de conexion

Falla del mddulo

» Comprobar la configuracion de parame-
tros (- pég. 57, cap. 4.3.5).

» Pongase en contacto con el servicio técni-
co de SICK.

"Serial expansion
module" (m6dulo
interfaz)

No hay comunicacion a través del

Los parametros del médu-
mddulo interfaz

lo no estan configurados
Error de conexion
Falla del médulo

» Comprobar la configuracion de parame-
tros (- pag. 66, cap. 4.4.2).

» Pongase en contacto con el servicio técni-
co de SICK.

"No sensorfound™ (no
encontrado sensor)

La unidad de transmisién/recepcion
no ha sido detectada

Problemas de comunicacién
en lalinea RS485

» Comprobar los ajustes del sistema.

» Comprobar el cable de conexion.

» Pdéngase en contacto con el servicio técni-
co de SICK.

"Testmode enabled"

La MCU se encuentra en el modo de

» Desactivar el estado ""System test"

(modo de prueba prueba. (prueba del sistema) (directorio **Mainte-
habilitado) nance" (mantenimiento))
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DUSTHUNTER SB

7 Especificaciones

Datos técnicos

Dimensiones, nimeros de pedido
Accesorios

Piezas gastables para un servicio de 2 anos
Contrasena
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7.1

Datos técnicos

Parametros de medicién

Variable de medicion

Intensidad de la luz difundida
después de la medicién comparativa gravimétrica, salida de la concentracion de polvo en mg/m3

Rango de medicion (a ajustar
libremente)

Rango minimo: 0...20 mg/m3 DUSTHUNTER SB50
. 0...10 mg/m3 DUSTHUNTER SB100
Rango maximo: 0..200mg/m3  Mas alto sobre demanda

Inseguridad de medicion 1)

+2 % del valor limite del rango de medicién

Tiempo de amortiguacion

1...600 s; seleccionable libremente

Condiciones de medicion

Temperatura del gas (por
encima del punto de rocio)

-40...600 °C

Presion del gas de medicién

Unidad de control MCU-P
Opcidn: unidad de aire de purga externa

-50 hPa ... +2 hPa
-50 hPa ... +30 mbar

Diametro interior del conducto | >500 mm
Temperatura ambiente -40...+60 °C Unidad de transmision/recepcion, unidad de control
-40 ... +45°C MCU-N

Unidad de control MCU-P, temperatura de aspiracion
para el aire de purga

Control de funcionamiento

Autoprueba automatica

Linealidad, derivacidn, envejecimiento, grado de contaminacién (s6lo DUSTHUNTER SB100)

Valores limite del grado de contaminacidn (s6lo DUSTHUNTER SB100): a partir de 20 % aviso; a
partir de 30 % fallo

Prueba manual de linealidad

Mediante filtro de referencia

Sefiales de salida

Salida analdgica

0/2/4 ... 20 mA, carga max. 750 Q; resolucion 10 bits; aislada eléctricamente;
1 salida en DUSTHUNTER SB50, 3 salidas en DUSTHUNTER SB100;
como opcion 2 salidas anal6gicas mas en DUSTHUNTER SB50 (- pag. 21, cap. 2.2.3)

Salida de relé

5 salidas sin potencial (contactos inversores) para sefiales de estado; capacidad de corriente 48
V,1A

Sefiales de entrada

Entrada analdgica

2 entradas 0 ... 20 mA (estandar, no aisladas eléctricamente); resolucion 10 hits;
2 entradas analdgicas adicionales al utilizar un médulo de entrada analdgica (opcion, - pag. 21,
cap. 2.2.3)

Entrada digital

4 entradas para conexion de contactos sin potencial (p. €j. para el interruptor de mantenimiento
externo, activacion del ciclo de control)

Interfaces de comunicacion

USB 1.1,RS 232
(en bornes)

Para la interrogacion de valores de medicion, configuracion y actualizacion del software a través
de ordenador/laptop utilizando el programa de operacion

RS485

Para la conexion de la(s) unidad(es) de transmisidn/recepcion

Opcidn: modulo de interfaz

Para la comunicacion con el sistema central, opcionalmente para Profibus DP, Ethernet

Abastecimiento de energia

Unidad de control

Alimentacion eléctrica:
Consumo de potencia:

85..250VAC, 47...63 Hz; opc. 24VDC + 2V
max. 15 W sin alimentacion del aire de purga
max. 70 W con alimentacion del aire de purga

Unidad de transmision/
recepcion

24V de la unidad de control
max. 4 W

Alimentacion eléctrica:
Consumo de potencia:

Opcidn: unidad de aire de
purga externa
(con ventilador 2BH13)

200 ... 240V/345...415V a 50 Hz,
220...275V/380...480 V a 60 Hz
2,6 A/Y15A

0,37 kW a 50 Hz; 0,45 kW a 60 Hz

Alimentacion eléctrica:

Corriente nominal:
Potencia del motor:
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Dimensiones (anch. x alt. x prof.)

Unidad de transmision/ 420 mmx 250 mm x 212 mm

recepcion

Unidad de control 300 mm x 400 mmx 220 mm MCU-P
200 mmx 200 mmx 130 mm MCU-N

Opcion: unidad de aire de

550 mm x 550 mm x 258 mm; con cubierta de proteccién contra la intemperie 605 mm x 550 mm

aire de purga

purga externa x 350 mm
Pesos
Unidad de transmisién/ 9kg DHSB-TO
recepcion 10kg DHSB-T1
Unidad de control 13,5kg MCU-P
3,7kg MCU-N
Opcion: unidad de aire de 14 kg
purga externa
Otros
Clase de proteccion IP 66 Unidad de transmision/recepcion Unidad de control
IP 54 Opcidn: unidad de aire de purga externa
Longitud del cable de conexién|5m, 10 m Otras longitudes sobre demanda
Longitud de lamanguerade |5m,10m Otras longitudes sobre demanda

Laser

Clase de proteccion 2; potencia <1 mW; longitud de ondas entre 640 nmy 660 nm

Caudal del aire de purga

méax. 20 m3/h Unidad de control MCU-P
méax. 63 m3/h Opcidn: unidad de aire de purga externa

1):

en el rango de temperaturas - 20 °C ... +50 °C

Conformidades

La ejecucion técnica del dispositivo cumple las siguientes directivas de la CE y las normas
EN:

Directiva CE: directiva de baja tension
Directiva CE: compatibilidad electromagnética

Normas EN aplicadas:

EN 61010-1, Normas de seguridad para dispositivos eléctricos de medida, control y
uso en laboratorio

EN 61326, Equipos eléctricos de medida, control y uso en laboratorio; requisitos de
compatibilidad electromagnética

EN 14181, Aseguramiento de calidad de los Sistemas automaticos de medidas
EN 15267-3: Certificacion de los sistemas automaticos de medida - parte 3

Proteccion eléctrica

Aislamiento: Clase de proteccion 1 conforme a la norma EN 61010-1.

Coordinacion de aislamiento: Categoria de medicion Il conforme a la norma
EN61010-1.

Grado de contaminacién: El dispositivo opera con seguridad en un entorno hasta un
grado de contaminacion 2 conforme a la norma EN 61010-1 (contaminacién usual, no
conductiva y conductibilidad temporal a causa de una condensacion de humedad
casual).

Energia eléctrica: la red de cables para la alimentacion de tensién de red del sistema
debe estar instalada y protegida de modo que cumpla con las normativas pertinentes.

Conformidades

La variante DUSTHUNTER SB100 con adecuacion verificada segin EN 15267 puede ser
utilizada para la monitorizacion continuada de emisiones en instalaciones sujetas a
permiso segun la Ley federal de proteccion contra inmisiones n° 27.
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7.2 Dimensiones, niumeros de pedido

Todas las dimensiones estan indicadas en mm.

721 Unidad de transmision/recepcion

Fig. 75 Unidad de transmision/recepcion

268
0205

Espacio libre para abrir
latapa de la caja

Denominacion N° de ref.
Unidad de transmisidn/recepcion DHSB-T00 1043909
sin medicion del grado de contaminacion, profundidad de penetracion 400 mm

Unidad de transmision/recepcion DHSB-T01 1046851
sin medicion del grado de contaminacion, profundidad de penetracion 800 mm

Unidad de transmision/recepcion DHSB-T10 1043910
con medicion del grado de contaminacion, profundidad de penetracion 400 mm

Unidad de transmision/recepcion DHSB-T11 1046850
con medicion del grado de contaminacion, profundidad de penetracion 800 mm
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722 Brida con tubo
Fig. 76 Bridacontubo
M
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Denominacion N° de ref.
Brida con tubo, Di = 198, longitud 350 mm, acero St37 2046526
Brida con tubo, Di =198, longitud 700 mm, acero St37 2046492
Brida con tubo, Di =198, longitud 350 mm, 1.4571 2047288
Brida con tubo, Di =198, longitud 700 mm, 1.4571 2047287

"DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany



Especificaciones

723 Unidad de control MCU

Unidad de control MCU-N sin alimentacion del aire de purga integrada

Fig. 77 Unidad de control MCU-N
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Denominacion N° de ref.

Unidad de control MCU-NWONNOOOOONN con caja mural (naranja), 1040667
Tension de alimentacion 90 ... 250 V AC, sin unidad de aire de purga, sin
display?)

Unidad de control MCU-NWODNOOOOONN en caja mural (naranja), 1040675
Tension de alimentacion 90 ... 250 V AC, sin unidad de aire de purga, con
display 1)

Unidad de control MCU-N2ONNOOOOONN en caja mural (naranja), 1040669
Tension de alimentacion 24 V DC, sin unidad de aire de purga, sin display 1)

Unidad de control MCU-N20ODNOOOOONN en caja mural (naranja), 1040677
Tension de alimentacion 24 V DC, sin unidad de aire de purga, con display 1)

Unidad de control MCU-NWONNO1000NN en caja mural (naranja), 1044496
Tension de alimentacion 90 ... 250 V AC, sin unidad de aire de purga, sin
display 1)

Unidad de control MCU-NWODNO100ONN en caja mural (naranja), 1045001
Tensidn de alimentacién 90 ... 250 V AC, sin unidad de aire de purga, con
display2)

Unidad de control MCU-N2ONNO100ONN en caja mural (naranja), 1044499
Tension de alimentacion 24 V DC, sin unidad de aire de purga, sin display 1)

Unidad de control MCU-N20ODNO100ONN en caja mural (naranja), 1045003
Tension de alimentacion 24 V DC, sin unidad de aire de purga, con display 2)

1) Sélo para DUSTHUNTER SB50
2) Para DUSTHUNTER SB50 y SB100
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Unidad de control MCU-P con alimentacion del aire de purga integrada

Fig. 78 Unidad de control MCU-P
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Denominacion N° de ref.

Unidad de control MCU-PWONNOOOOONN en caja mural (naranja), 1040668
tension de alimentacion 90 ... 250 V AC, con unidad de aire de purga, sin
display?)

Unidad de control MCU-PWODNOOOOONN en caja mural (naranja), 1040676
Tensidn de alimentacion 90 ... 250 V AC, con unidad de aire de purga, con
display 1)

Unidad de control MCU-P20NNOOOOONN en caja mural (naranja), 1040670
Tension de alimentacion 24 V DC, con unidad de aire de purga, sin display 1)

Unidad de control MCU-P20DNOOOOONN en caja mural (naranja), 1040678
Tension de alimentacion 24 V DC, con unidad de aire de purga, con display 1)

Unidad de control MCU-PWONNO100ONN en caja mural (naranja), 1044497
Tensidn de alimentacion 90 ... 250 V AC, con unidad de aire de purga, sin
display?)

Unidad de control MCU-PWODNO1000NN en caja mural (naranja), 1045002
tension de alimentacion 90 ... 250 V AC, con unidad de aire de purga, con
display2)

Unidad de control MCU-P20NNO10OONN en caja mural (naranja), 1045000
Tension de alimentacion 24 V DC, con unidad de aire de purga, sin display 1)

Unidad de control MCU-P20DNO100ONN en caja mural (naranja), 1045004
Tension de alimentacion 24 V DC, con unidad de aire de purga, con display 2)

1) S6lo para DUSTHUNTER SB50
2) Para DUSTHUNTER SB50 y SB100
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724 Opcion: unidad de aire de purga externa
Fig. 79 6p€ign?u;igaa ae;;eag piurigaie;teirr; 777777777777777777777777777
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Denominacion N° de ref.
Unidad de aire de purga con ventilador 2BH13 y manguera de aire de purga, 1012424
longitud 5 m
Unidad de aire de purga con ventilador 2BH13 y manguera de aire de purga, 1012409
longitud 10 m
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7.25 Cubiertas de proteccion contra la intemperie

Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de aire de purga externa

Fig. 80 Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de aire de purga externa

245

550

Denominacion

N° de ref.

Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de aire de purga

5306108

Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de transmision/recepcion

Fig. 81 Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de transmision/recepcion
239
A
a—n
NN,
v
365
Denominacion N° de ref.
Cubierta de proteccion contra la intemperie brida k225 2048567
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7.3 Accesorios
7.31 Cable de conexion unidad de transmision/recepcion - MCU
Denominacion N° de ref.
Cable de conexidn longitud 5 m 7042017
Cable de conexion longitud 10 m 7042018
7.32 Alimentacion del aire de purga
Denominacion N° de ref.
Vélvula de retencion DN40 2035098
Manguera de aire de purga DN 40, material por metro 5304683
Abrazadera D32-52 5300809
7.3.3 Piezas de montaje
Denominacion N° de ref.
Kit de montaje 2048677
734 Accesorios para la verificacion de dispositivos
Denominacion NO de ref.
Conjunto de filtros de control 2042339
Soporte del instrumento Gptico para la prueba de linealidad DUSTHUNTER 2048281
SB50
735 Opciones para unidad de control MCU
Denominacion N° de ref.
Médulo entrada analdgica, 2 canales, 100 2, 0/4...22 mA, aislado 2034656
eléctricamente
Mddulo salida analdgica, 2 conductos, 500 Q2 0/4 ... 22 mA, 2034657
con aislamiento eléctrico mddulo por mddulo, resolucion 12 Bit
Portamddulos (para respectivamente un modulo de entrada o de salida 6028668
analégica)
Cable de conexion para médulos de E/S opcionales 2040977
Mddulo interfaz Profibus DP VO 2040961
Mddulo interfaz Ethernet 2040965
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7.4 Piezas gastables para un servicio de 2 afos

7.4.1 Unidad de control MCU con alimentacion del aire de purga integrada
Denominacion Cantidad N° de ref.
Inserto filtrante C1140 4 7047560
Tela Optica 4 4003353

742 Opcion: unidad de aire de purga externa
Denominacion Cantidad N° de ref.
Inserto filtrante elemento Micro-Top C11 100 4 5306091
Tela Optica 4 4003353

"DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany

99



Especificaciones |

Contrasefa

SICK|MAIHAK

Passwort ,Autorisierter Nutzer*

Nach dem Start des Bedien- und Parametrierprogrammes SOPAS ET sind nur die Pro-
grammfunktionen verfugbar, die keinen Einfluss auf die Geratefunktion haben.

Nicht eingewiesenes Personal kann keine Anderungen der Parameter vornehmen.
Zur Nutzung des erweiterten Funktionsumfanges wird das

Passwort SICKOPTIC bendtigt.

Falls zur Eingabe eine falsche Taste gedriickt wird, muf das Fenster geschlossen und
anschliefend die Passworteingabe wiederholt werden.

Password "Authorized Operator"

After the start of the SOPAS ET operating and parameterization program, only menus
are available which have no effect on the functioning of the device.

Untrained personnel cannot alter the device parameters. To access the extended range
of functions the

password SICKOPTIC must be entered

If a wrong key is pressed when entering the password, the window must be closed and
then the entering repeated.

100

DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany‘



_Especificaciones

"DUSTHUNTER SB - Instrucciones de servicio - 8013521 V2.0 - © SICK MAIHAK GmbH Germany 101



DUSTHUNTER SB

SICK en el mundo

Nuestras filiales y agencias
locales se encuentran bajo:
www.sick.com

8013521/2009-11 (v2.0)

Su distribuidor local

SICK MAIHAK GmbH | Germany SI ‘ K
Nimburger Str. 11 | 79276 Reute | www.sick.com

Phone +49 7641 469-0 | Fax +49 7641 469-11 49 | info.pa@sick.de Sensor |nte"igence





